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บทคัดย่อ

วัตถุประสงค ์ของการศึกษาครั้ งนี้คือ การเปรียบเทียบตัวแบบพยากรณ ์ราคาไข ่ ไก ่

โดยวิธีการทางสถิติทั้งหมด 7 วิธี ได้แก่ วิธีบอกซ์-เจนกินส์ วิธีการปรับเรียบด้วยเส้นโค้งเลขชี้ก�ำลัง 

ของโฮลต์ วิธีการปรับเรียบด้วยเส้นโค้งเลขชี้ก�ำลังของบราวน์ วิธีการปรับเรียบด้วยเส้นโค้งเลขชี้ก�ำลัง 

ที่มีแนวโน้มแบบแดม วิธีการปรับเรียบด้วยเส้นโค้งเลขชี้ก�ำลังที่มีฤดูกาลอย่างง่าย วิธีการปรับเรียบ 

ด้วยเส้นโค้งเลขชี้ก�ำลังของวินเทอร์แบบบวก และวิธีการปรับเรียบด้วยเส้นโค้งเลขชี้ก�ำลังของวินเทอร์ 

แบบคูณ เพื่อสร้างตัวแบบพยากรณ์ที่ดีที่สุด อนุกรมเวลาราคาไข่ไก่เฉลี่ยต่อเดือนได้มาจากเว็บไซต์ 

ของส�ำนกังานเศรษฐกจิการเกษตร ตัง้แต่เดือนมกราคม 2548 ถงึเดอืนกมุภาพนัธ์ 2561 จ�ำนวน 158 ค่า  

แบ ่งข ้อมูลออกเป ็น 2 ชุด ชุดที่ 1 ตั้งแต ่ เดือนมกราคม 2548 ถึงเดือนสิงหาคม 2560  

จ�ำนวน 152 ค่า ส�ำหรับการสร้างตัวแบบพยากรณ์ ชุดที่ 2 ตั้งแต่เดือนกันยายน 2560 ถึงเดือนกุมภาพันธ์  

2561 จ�ำนวน 6 ค่า ส�ำหรับการเปรียบเทียบความถูกต้องของตัวแบบพยากรณ์ โดยใช้เกณฑ์เปอร์เซ็นต์

ความคลาดเคลื่อนสัมบูรณ์เฉลี่ยและเกณฑ์รากท่ีสองของความคลาดเคล่ือนก�ำลังสองเฉล่ียท่ีต�่ำท่ีสุด  

ผลการศึกษาพบว่า จากวิธีการพยากรณ์ทั้งหมดที่ได้ศึกษา วิธีที่มีความถูกต้องมากที่สุด คือ วิธีการปรับ

เรียบด้วยเส้นโค้งเลขชี้ก�ำลังที่มีฤดูกาลอย่างง่าย 

ค�ำส�ำคัญ:	 ไข่ไก่  บอกซ์-เจนกินส์  การปรับเรียบด้วยเส้นโค้งเลขชี้ก�ำลัง  เปอร์เซ็นต์ความคลาดเคลื่อน

สัมบูรณ์เฉลี่ย  รากที่สองของความคลาดเคลื่อนก�ำลังสองเฉลี่ย 

Abstract
The objective of this study was to compare the egg prices forecasting model by 7 forecasting 

methods: Box-Jenkins method, Holt’s exponential smoothing method, Brown’s exponential 

smoothing method, damped trend exponential smoothing method, simple seasonal exponential 

smoothing method, Winters’ additive exponential smoothing method, and Winters’ multiplicative 

exponential smoothing method in order to create the best forecasting model. Time series of 

monthly egg prices which were gathered from the website of Office of Agricultural Economics 
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during January, 2005 to February, 2018 of 158 observations were divided into 2 datasets. 

The first dataset had 152 observations from January, 2005 to August, 2017 for constructing 

the forecasting models. The second dataset had 6 observations from September, 2017 to 

February, 2018 for comparing accuracy of the forecasts via the criteria of the lowest mean 

absolute percentage error and root mean squared error. Research findings indicated that for 

all forecasting methods that had been studied, the most accurate method was simple seasonal 

exponential smoothing method.

Keywords:	Egg, Box-Jenkins, Exponential Smoothing, Mean Absolute Percentage Error,  

Root Mean Squared Error

บทน�ำ 
ไข ่ ไก ่ เป ็นแหล ่ งอาหารประเภทโปรตีน 

ที่ส�ำคัญกับร่างกาย การบริโภคไข่ไก่จะมีผลต่อ

การเจริญเติบโตของร่างกาย ประกอบกับไข่ไก่

มีราคาไม่สูงมากนักเม่ือเทียบกับอาหารประเภท

อื่น ๆ อีกทั้งยังหาซื้อได้ง ่าย และสามารถน�ำ

ไปประกอบเป็นอาหารได้หลากหลายรูปแบบ  

โดยรัฐบาลได้มีนโยบายรณรงค์ให้คนไทยบริโภค

ไข่ไก่ในอัตราที่เพิ่มขึ้น แต่การบริโภคไข่ไก่ของคน

ไทยก็ยังคงอยู่ในอัตราที่ต�่ำเมื่อเทียบกับอัตราการ

บริโภคไข่ไก่ของโลกหรือแม้แต่ในภูมิภาคเดียวกัน

อย่างเช่น จีน ญี่ปุ ่น สิงคโปร์ และมาเลเซีย  

โดยคนไทยบริโภคไข่ไก่เฉลี่ย 204 ฟองต่อคน

ต่อปี ขณะที่คนจีนบริโภคไข่ไก่เฉลี่ย 360 ฟอง

ต่อคนต่อปี คนญี่ปุ ่นบริโภคเฉลี่ย 332 ฟอง

ต่อคนต่อปี คนสิงคโปร์บริโภคเฉลี่ย 330 ฟอง

ต่อคนต่อปี และคนมาเลเซียบริโภคเฉลี่ย 313 

ฟองต่อคนต่อปี เนื่องจากประชาชนชาวไทย 

ส ่วนใหญ่เชื่อว ่าการบริ โภคไข ่ไก ่ ในปริมาณ 

ที่มากเกินไป อาจก่อให้เกิดปัญหาสุขภาพ เช่น 

โรคหลอดเลือดหัวใจ และไขมันในหลอดเลือด 

อุดตัน เป็นต้น [1] ปัจจุบันราคาไข่ไก่มีแนว

โน ้มปรับตั วสู งขึ้ น ขณะที่ กระทรวง เกษตร 

และสหกรณ์ รายงานว่าราคาที่สูงขึ้นนั้นยังคงเป็น

ไปตามกลไกตลาด เพราะเกษตรกรผู้เลี้ยงไก่ไข่มี

การปลดแม่ไก่ยืนกรง เพื่อลดปริมาณไข่ในตลาด  

ประกอบกับสภาพอากาศที่มีฝนตกอย่างต่อเนื่อง  

ท� ำ ใ ห ้ มี จ� ำ น วน ไข ่ ไ ก ่ อ อกสู ่ ต ล าดน ้ อ ยล ง  

นอกจากนีร้าคาไข่ไก่ทีส่งูขึน้ยงัเกดิจากปัญหาพ่อค้า 

คนกลางมีการกักตุนเพื่อเก็งราคา ปัจจัยด้าน

ต ้นทุนการผลิต เช ่น ราคาต ้นทุนหัวอาหาร  

และราคาพันธุ์ไก่ไข่ มีการปรับตัวสูงขึ้น รวมทั้ง

เกษตรกรบางส่วนมีการงดเลี้ยงชั่วคราวเนื่องจาก

ประสบกับปัญหาขาดทุน สาเหตุดังกล่าวล้วน

ส่งผลให้ผลผลิตไข่ไก่ลดลง จึงไม่เพียงพอต่อ

ความต ้องการของตลาด และส ่งผลต ่อราคา 

ท่ีสูงขึ้นในท่ีสุด [2-3] ถึงแม ้ว ่าการปรับตัว 

ของราคาไข่ไก ่ที่สูงขึ้นยังคงเป็นไปตามกลไก

ของตลาด แต่ก็ส่งผลกระทบต่อผู ้บริโภคอย่าง

หลีกเลี่ยงไม่ได้ เครื่องมือหนึ่งที่ช ่วยให้ทราบ 

การเคลื่อนไหวของราคาไข่ไก ่ในอนาคต คือ  

การพยากรณ์ทางสถิติ ดังนั้นผู้วิจัยจึงเร่ิมสืบค้น

งานวิจัยที่ เกี่ ยวกับการพยากรณ ์ราคาไข ่ ไก ่  

ซึ่งพบว่า วรางคณา กีรติวิบูลย์ [4] ได้ศึกษา 

การเปรียบเทียบวิธีการพยากรณ์ราคาไข ่ไก ่

ด ้วยวิธีบอกซ์-เจนกินส ์และวิธีการปรับเรียบ 

ด้วยเส้นโค้งเลขชี้ก�ำลังของโฮลต์ โดยใช้ข้อมูลจาก

ส�ำนักงานเศรษฐกิจการเกษตร ตั้งแต่เดือนมกราคม 

2544 ถึงเดือนสิงหาคม 2556 ผลการวิจัยพบว่า  

วิธีการปรับเรียบด้วยเส้นโค้งเลขชี้ก�ำลังของโฮลต์

มีความเหมาะสมกับอนุกรมเวลาชุดนี้มากกว่า 

วิธีบอกซ์-เจนกินส์ จะเห็นว่าการศึกษาดังกล่าว
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มีการศึกษาวิธีการพยากรณ์ทางสถิติส�ำหรับ

การพยากรณ์ราคาไข่ไก่เพียง 2 วิธีการเท่านั้น  

ซึ่งอาจไม ่ครอบคลุมวิธีการพยากรณ์ที่ดีที่สุด 

เพราะได้พิจารณาเพียงวิธีการพยากรณ์ที่เหมาะสม 

กั บอนุ ก รม เ วล าที่ มี เ พี ย ง แนว โน ้ ม เท ่ านั้ น  

ด ้วยเหตุผลดังกล ่าว ผู ้ วิจัยจึ งมีความสนใจ 

ที่จะศึกษาวิธีการสร้างตัวแบบพยากรณ์ให้หลาก

หลายยิ่งขึ้น เพื่อให้ครอบคลุมตัวแบบพยากรณ์

ที่ดี ท่ีสุด ซึ่ งการศึกษาครั้ งนี้ จะศึกษาวิธีการ

สร้างตัวแบบพยากรณ์ทั้งหมด 7 วิธี ได้แก่  

วิธีบอกซ์-เจนกินส์ วิธีการปรับเรียบด้วยเส้น

โค้งเลขชี้ก�ำลังของโฮลต์ วิธีการปรับเรียบด้วย

เส้นโค้งเลขชี้ก�ำลังของบราวน์ วิธีการปรับเรียบ

ด้วยเส ้นโค ้งเลขชี้ก�ำลังที่มีแนวโน้มแบบแดม  

วิธีการปรับเรียบด้วยเส้นโค้งเลขชี้ก�ำลังที่มีฤดูกาล 

อย่างง่าย วิธีการปรับเรียบด้วยเส้นโค้งเลขชี้ก�ำลัง

ของวินเทอร ์แบบบวก และวิธีการปรับเรียบ

ด ้วยเส ้นโค ้งเลขชี้ก�ำลังของวินเทอร ์แบบคูณ  

โดยท�ำการสร้างตัวแบบพยากรณ์ทั้ง 7 วิธีนี้ 

กับข้อมูลชุดที่ 1 (ราคาไข่ไก่ตั้งแต่เดือนมกราคม 

2548 ถงึเดอืนสงิหาคม 2560) จากนัน้จะพจิารณา 

ค่าจากเกณฑ์เปอร์เซ็นต์ความคลาดเคลื่อนสัมบูรณ์

เฉลี่ย (Mean Absolute Percentage Error: MAPE) 

และเกณฑ์รากที่สองของความคลาดเคลื่อนก�ำลัง

สองเฉลี่ย (Root Mean Squared Error: RMSE) 

ที่ต�่ำที่สุด ซึ่งพบว่า วิธีการพยากรณ์ทั้ง 7 วิธีนี้เป็น

วิธีที่มีความเหมาะสมกับอนุกรมเวลาชุดนี้มากกว่า

วิธีการพยากรณ์อื่น ๆ เช่น วิธีการแยกส่วน

ประกอบอนุกรมเวลา (Decomposition Method) 

เน่ืองจากท้ัง 7 วิธีพยากรณ์ที่ศึกษาให้ค่า MAPE  

และ RMSE ที่ต�่ำกว่าวิธีการแยกส่วนประกอบ

อนุกรม ส�ำหรับการคัดเลือกตัวแบบพยากรณ์

ที่มีความถูกต้องและเหมาะสมมากที่สุด 1 วิธี 

จะใช ้เกณฑ์ MAPE และ RMSE ที่ต�่ำ ท่ีสุด  

เมื่อค�ำนวณจากข้อมูลชุดที่ 2 (ราคาไข่ไก่ตั้งแต่

เดือนกันยายน 2560 ถึงเดือนกุมภาพันธ์ 2561) 

เพ่ือให้ได้ตัวแบบพยากรณ์ที่เหมาะสมส�ำหรับใช้ 

ในการพยากรณ์ราคาไข่ไก่ในอนาคตต่อไป

วัตถุประสงค์ของการวิจัย 
วตัถปุระสงค์ของการวจิยัคร้ังนี ้คอื การเปรียบ 

เทียบตัวแบบพยากรณ์ราคาไข่ไก ่ด ้วยวิธีการ 

ทางสถิติทั้งหมด 7 วิธี ได้แก่ วิธีบอกซ์-เจนกินส์ 

วิธีการปรับเรียบด้วยเส้นโค้งเลขชี้ก�ำลังของโฮลต์ 

วิธีการปรับเรียบด้วยเส้นโค้งเลขชี้ก�ำลังของบราวน์  

วิ ธี ก า รปรั บ เ รี ยบด ้ ว ย เ ส ้ น โค ้ ง เ ลขชี้ ก� ำ ลั ง 

ที่มีแนวโน้มแบบแดม วิธีการปรับเรียบด้วยเส้น

โค้งเลขชี้ก�ำลังท่ีมีฤดูกาลอย่างง่าย วิธีการปรับ

เรียบด้วยเส้นโค้งเลขชี้ก�ำลังของวินเทอร์แบบบวก  

และวิธีการปรับเรียบด ้วยเส ้นโค ้งเลขชี้ก�ำลัง 

ของวินเทอร์แบบคูณ เพื่อสร้างตัวแบบพยากรณ์

ที่ดีที่สุด โดยใช้ข้อมูลจากเว็บไซต์ของส�ำนักงาน

เศรษฐกิจการเกษตร ตั้งแต่เดือนมกราคม 2548 

ถึงเดือนกุมภาพันธ์ 2561 จ�ำนวน 158 ค่า 

วิธีด�ำเนินการวิจัย 
การวิ จั ยค ร้ั งนี้ ด� ำ เนินการสร ้ า งตั วแบบ

พยากรณ์ราคาไข่ไก่ โดยใช้โปรแกรม SPSS 

Version 17 ซึ่งข้อมูลที่ใช้ในการศึกษาได้มาจาก

เว็บไซต์ของส�ำนักงานเศรษฐกิจการเกษตร [5] 

เป็นอนุกรมเวลาราคาไข่ไก่คละที่เกษตรกรขาย

ได้ ณ ไร่นา เฉลี่ยต่อเดือน (บาท/ร้อยฟอง) 

ตั้งแต่เดือนมกราคม 2548 ถึงเดือนกุมภาพันธ์ 

2561 จ�ำนวน 158 ค่า แต่เพื่อความสะดวก 

ในการน�ำไปใช้ จึงแปลงข้อมูลเป็นราคาต่อฟอง 

ผู ้วิจัยได้แบ่งข้อมูลออกเป็น 2 ชุด ชุดที่ 1 

ตั้งแต่เดือนมกราคม 2548 ถึงเดือนสิงหาคม 

2560 จ�ำนวน 152 ค่า ส�ำหรับการสร้างตัว

แบบพยากรณ์ และชุดที่ 2 ตั้งแต่เดือนกันยายน 

2560 ถึงเดือนกุมภาพันธ์ 2561 จ�ำนวน 6 ค่า  

ส�ำหรับการเปรียบเทียบความถูกต ้องของตัว

แบบพยากรณ์ด้วยเกณฑ์ MAPE และ RMSE  

ท่ีต�่ำท่ีสุด โดยเมื่อพิจารณาลักษณะการเคลื่อนไหว

ของอนกุรมเวลา พบว่า ราคาไข่ไก่มีแนวโน้มเพิม่ขึน้  

(แสดงรายละเอียดในผลการวิจัย ภาพที่ 1)  

นอกเหนือจากการพิจารณากราฟของอนุกรมเวลา 

(Y
t
) เทียบกับเวลา (t) แล้ว ผู้วิจัยยังได้ตรวจสอบ
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ว่าอนุกรมเวลาชุดนี้มีส่วนประกอบของแนวโน้ม

และความผันแปรตามฤดูกาลหรือไม่ ดังนี้ [6]

การตรวจสอบว ่าอนุกรมเวลาชุดนี้มีส ่วน

ประกอบของแนวโน้มหรือไม่ ด�ำเนินการตามขั้น

ตอนดังนี้

1.	ตรวจสอบข ้อสมมุติ (Assumpt ion) 

คือ อนุกรมเวลาในแต่ละปีมีการแจกแจงปรกต ิ

และมีความแปรปรวนเท่ากันหรือไม่ เพื่อเลือกใช้

สถิติส�ำหรับการทดสอบค่าเฉลี่ยของอนุกรมเวลา 

ในแต ่ละป ี  โดยถ ้ าอนุกรมเวลาในแต ่ละป ี 

มีการแจกแจงปรกติและมีความแปรปรวนเท่ากัน 

จะใช้สถิติอิงพารามิเตอร์ (Parametric Statistics) 

ซึ่งคือ การวิเคราะห์ความแปรปรวน (Analysis of 

Variance: ANOVA) แต่ถ้าอนุกรมเวลาในแต่ละปี 

ไม ่มีการแจกแจงปรกติหรือมีความแปรปรวน 

ไม ่ เ ท ่ า กั น  จ ะ ใช ้ สถิ ติ ไ ม ่ อิ งพ า ร ามิ เ ต อ ร ์ 

(Nonparametric Statistics) ซึ่งคือ การวิเคราะห์

ความแปรปรวนทางเดียวโดยล�ำดับที่ของครัส

คอล-วอลลิส (Kruskal-Wallis’s One-Way 

Analysis of Variance by Rank) ผลการตรวจสอบ 

การแจกแจงปรกติโดยใช้การทดสอบโคลโมโก

รอฟ-สเมียร์นอฟ (Kolmogorov-Smirnov’s Test) 

พบว่า p-value ของทุกปีมีค่ามากกว่า 0.01  

จึงสรุปได้ว่า ราคาไข่ไก่ในแต่ละปีมีการแจกแจง

ปรกติ ที่ระดับนัยส�ำคัญ 0.01 และผลการตรวจสอบ 

ความเท่ากนัของความแปรปรวน โดยใช้การทดสอบ 

ของเลวีนภายใต้การใช้มัธยฐาน (Levene’s Test 

based on Median) พบว่า Levene Statistic = 

2.383, p-value = 0.008 จึงสรุปได้ว่า ราคาไข่

ไก่ในแต่ละปีมีความแปรปรวนไม่เท่ากัน ท่ีระดับ

นัยส�ำคัญ 0.01 ดังนั้นการศึกษาครั้งนี้จึงควรใช้  

Kruskal-Wall is ในการทดสอบค่าเฉลี่ยของ 

อนุกรมเวลาในแต่ละปี

2.	ทดสอบค่าเฉลี่ยของอนุกรมเวลาในแต่ละปี 

โดยใช้ Kruskal-Wallis พบว่า ราคาไข่ไก่ในแต่ละ

ปีมีค่าเฉลี่ยแตกต่างกันอย่างมีนัยส�ำคัญที่ระดับ 

0.01 (χ2 = 129.825, p-value < 0.0001) 

หมายความว่า อนุกรมเวลาชุดนี้มีส่วนประกอบ

ของแนวโน้ม

การตรวจสอบว่าอนุกรมเวลาชุดนี้มีความ

ผันแปรตามฤดูกาลหรือไม่ ด�ำเนินการตามขั้นตอน

ดังนี้

1.	หากผลการตรวจสอบพบว่าอนุกรมเวลามี

ส่วนประกอบของแนวโน้ม จะต้องมีการก�ำจัดแนว

โน้มออกก่อนท่ีจะทดสอบค่าเฉล่ียของอนุกรมเวลา

ในแต่ละเดือน ซึ่งวิธีการก�ำจัดแนวโน้มมี 2 วิธี คือ 

ถ้าพิจารณาท่ีกราฟของอนุกรมเวลาเทียบกับเวลา

แล้วพบว่า อนุกรมเวลามีการเคลื่อนไหวหรือมีการ

แกว่งตัวท่ีค่อนข้างคงท่ีเมื่อเวลาเปลี่ยนแปลงไป  

กล่าวได้ว ่า อนุกรมเวลามีความเหมาะสมกับ 

ตัวแบบบวก ควรก�ำจัดแนวโน้มออกด้วยการลบ  

แต่ถ้าอนกุรมเวลามกีารเคลือ่นไหวหรอืมกีารแกว่งตวั 

ที่ เพิ่มขึ้นหรือลดลงเมื่อ เวลาเปลี่ยนแปลงไป  

กล่าวได้ว ่า อนุกรมเวลามีความเหมาะสมกับ 

ตัวแบบคูณ ควรก�ำจัดแนวโน้มออกด้วยการหาร 

ส�ำหรับอนุกรมเวลาราคาไข่ไก่มีแนวโน้มและมีการ

เคลื่อนไหวหรือมีการแกว่งตัวที่เพิ่มขึ้นเมื่อเวลา

เปลี่ยนแปลงไป (แสดงรายละเอียดในผลการวิจัย 

ภาพท่ี 1) จึงมีความเหมาะสมกับตัวแบบคูณ  

ดังนั้นต้องก�ำจัดแนวโน้มออกด้วยการหาร

2.	ตรวจสอบข้อสมมุติ คือ อนุกรมเวลา 

ในแต่ละเดือนหลังจากก�ำจัดแนวโน้มออกแล้ว 

มีการแจกแจงปรกติและมีความแปรปรวนเท่า

กันหรือไม่ เพื่อเลือกใช้สถิติส�ำหรับการทดสอบ 

ค ่ า เ ฉ ลี่ ย ข อ ง อนุ ก ร ม เ ว ล า ใ น แต ่ ล ะ เ ดื อ น  

โดยถ้าอนุกรมเวลาในแต่ละเดือนมีการแจกแจง

ปรกติและมีความแปรปรวนเท่ากัน จะใช้สถิต ิ

อิงพารามิเตอร์ ซึ่งคือ ANOVA แต่ถ้าอนุกรมเวลา

ในแต่ละเดือนไม่มีการแจกแจงปรกติหรือมีความ

แปรปรวนไม่เท่ากัน จะใช้สถิติไม่อิงพารามิเตอร์ 

ซึ่งคือ Kruskal-Wallis ผลการตรวจสอบการ

แจกแจงปรกติโดยใช้การทดสอบโคลโมโกรอฟ- 

สเมียร ์นอฟ พบว ่า p-value ของทุกเดือน 

มีค่ามากกว่า 0.01 จึงสรุปได้ว่า ราคาไข่ไก ่
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ในแต่ละเดือนเมื่อก�ำจัดแนวโน้มออกด้วยการ

หารมีการแจกแจงปรกติ ที่ระดับนัยส�ำคัญ 0.01  

และผลการตรวจสอบความเท ่ากันของความ

แปรปรวน โดยใช้การทดสอบของเลวีนภายใต้การ

ใช้มัธยฐาน พบว่า Levene Statistic = 0.134, 

p-value = 0.9996 จึงสรุปได้ว่า ราคาไข่ไก ่

ในแต่ละเดือนเมื่อก�ำจัดแนวโน้มออกด้วยการหาร 

มีความแปรปรวนเท่ากัน ที่ระดับนัยส�ำคัญ 0.01  

ดั งนั้ นกา รศึ กษาครั้ ง นี้ จึ ง คว ร ใช ้  ANOVA  

ในการทดสอบค่าเฉลี่ยของอนุกรมเวลาในแต่ละ

เดือนเมื่อก�ำจัดแนวโน้มออกด้วยการหาร

3.	ทดส อบค ่ า เ ฉ ลี่ ย ข อ ง อนุ ก ร ม เ ว ล า 

ในแต่ละเดือนเมื่อก�ำจัดแนวโน้มออกด้วยการหาร  

โดยใช้ ANOVA พบว่า ราคาไข่ไก่ในแต่ละเดือน

เมื่อก�ำจัดแนวโน้มออกด้วยการหารมีค่าเฉลี่ย 

ไม่แตกต่างกัน (F = 0.505, p-value = 0.898) 

หมายความว่า อนุกรมเวลาชุดนี้ไม่มีส่วนประกอบ

ของความผันแปรตามฤดูกาล

อย่างไรก็ตาม ถึงแม้ว ่าอนุกรมเวลาราคา

ไข ่ ไก ่ จะมี เพียงส ่ วนประกอบของแนวโน ้ม  

แต่การศึกษาครั้งนี้จะพิจารณาวิธีการสร้างตัว

แบบพยากรณ์ที่มีความเหมาะสมกับอนุกรมเวลา 

ทุกรูปแบบ ซึ่งหมายถึงอนุกรมเวลาดังต่อไปนี้

1.	อนุกรมเวลาที่มีเฉพาะส่วนประกอบของ

แนวโน้ม ได้แก่ วิธีบอกซ์-เจนกินส์ (เมื่อใช้ตัวแบบ  

Autoregressive Integrated Moving Average: 

ARIMA) วิธีการปรับเรียบด้วยเส้นโค้งเลขชี้ก�ำลัง

ของโฮลต์ วิธีการปรับเรียบด้วยเส้นโค้งเลขชี้ก�ำลัง

ของบราวน์ และวิธีการปรับเรียบด้วยเส้นโค้ง

เลขชี้ก�ำลังที่มีแนวโน้มแบบแดม 

2.	อนุกรมเวลาท่ีมีเฉพาะส่วนประกอบของ

ความผันแปรตามฤดูกาล ได้แก่ วิธีการปรับเรียบ

ด้วยเส้นโค้งเลขชี้ก�ำลังที่มีฤดูกาลอย่างง่าย 

3.	อนุกรมเวลาที่มีทั้ งส ่วนประกอบของ

แนวโน้มและความผันแปรตามฤดูกาล ได้แก่  

วิธีบอกซ์-เจนกินส์ (เมื่อใช้ตัวแบบ Seasonal 

Autoregressive Integrated Moving Average: 

SARIMA) วิธีการปรับเรียบด้วยเส้นโค้งเลขชี้ก�ำลัง

ของวินเทอร์แบบบวก และวิธีการปรับเรียบด้วย

เส้นโค้งเลขชี้ก�ำลังของวินเทอร์แบบคูณ 

ส�ำหรับการศึกษาครั้ งนี้ ได ้สร ้ างตัวแบบ

พยากรณ์ให ้มีความเหมาะสมกับอนุกรมเวลา 

ทุกรูปแบบนั้นเพื่อให้ครอบคลุมตัวแบบพยากรณ์ 

ท่ีดีท่ีสุด เนื่องจากผลการพิจารณาค่า MAPE  

และ RMSE ของข้อมูลชุดที่ 1 ดังตารางที่ 1  

พบว่า วิธีการปรับเรียบด้วยเส้นโค้งเลขชี้ก�ำลัง 

ที่มีฤดูกาลอย่างง่าย มีค่า MAPE และ RMSE 

ต�่ำที่สุด ซึ่งจะเห็นว่าวิธีการนี้มีความเหมาะสม

กับอนุกรมเวลาที่มีเพียงส่วนประกอบของความ

ผนัแปรตามฤดกูาลเท่านัน้ แต่กลบัมคีวามเหมาะสม 

กับอนุกรมเวลาราคาไข่ไก่ที่มีเพียงส่วนประกอบ

ของแนวโน้ม 

ตารางที่ 1 ค่า MAPE และ RMSE ของข้อมูลชุดที่ 1 

วิธีการพยากรณ์ MAPE RMSE

บอกซ์-เจนกินส์ 3.2922 0.1074

โฮลต์ 3.6682 0.1218

บราวน์ 4.0368 0.1358

แดม 3.6136 0.1205

ฤดูกาลอย่างง่าย 3.1819 0.1053

วินเทอร์แบบบวก 3.2181 0.1062

วินเทอร์แบบคูณ 3.5877 0.1185
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สญัลกัษณ์ทีใ่ช้ส�ำหรบัวธิกีารสร้างตวัแบบพยากรณ์

ในหัวข้อที่ 1-7 แสดงดังนี้

tŶ   และ t mŶ +  แทนค่าพยากรณ์ ณ เวลา t 

และเวลา t + m ตามล�ำดับ โดยที่ m แทนจ�ำนวน 

ช่วงเวลาที่ต้องการพยากรณ์ไปข้างหน้า

ε
t
 แทนอนุกรมเวลาของความคลาดเคลื่อนท่ี

มีการแจกแจงปรกติและเป็นอิสระกันด้วยค่าเฉลี่ย

เท่ากับศูนย์ และความแปรปรวนเท่ากันทุกช่วง

เวลา

ta , tb  และ tŜ  แทนค่าประมาณ ณ เวลา 

t แสดงระยะตัดแกน Y, ความชันของแนวโน้ม  

และความผันแปรตามฤดูกาล ตามล�ำดับ

α, γ, φ และ δ แทนค่าคงตัวการปรับ
เ รี ย บ  โ ด ย ที่  

 
 

สญัลกัษณ์ทีใ่ชส้ าหรบัวธิกีารสรา้งตวัแบบพยากรณ์ในหวัขอ้ที ่1-7 แสดงดงันี้ 
  tŶ   และ t mŶ   แทนค่าพยากรณ์ ณ เวลา t และเวลา t + m ตามล าดบั โดยที่ m 
แทนจ านวนช่วงเวลาทีต่อ้งการพยากรณ์ไปขา้งหน้า 
  t  แทนอนุกรมเวลาของความคลาดเคลื่อนที่มกีารแจกแจงปรกติและเป็นอสิระกนั
ดว้ยค่าเฉลีย่เท่ากบัศนูย ์และความแปรปรวนเท่ากนัทุกช่วงเวลา 
  ta , tb  และ tŜ  แทนค่าประมาณ ณ เวลา t แสดงระยะตัดแกน Y, ความชนัของ
แนวโน้ม และความผนัแปรตามฤดกูาล ตามล าดบั 
   ,  ,   และ   แทนค่าคงตวัการปรบัเรยีบ โดยที่ 0 1   , 0 1   , 0 1    
และ 0 1    
   t แทนช่วงเวลา ซึง่มคี่าตัง้แต่ 1 ถงึ n1 เมื่อ n1 แทนจ านวนขอ้มูลในอนุกรมเวลาชุดที ่
1  
   s แทนจ านวนคาบของฤดกูาล 
 

วิธีการสร้างตัวแบบพยากรณ์ด้วยวิธีการทางสถิติทัง้  7 วิธี ที่ต้องการศึกษา  
แสดงรายละเอยีดดงัหวัขอ้ที่ 1-7 หวัขอ้ที่ 8 เป็นการตรวจสอบความเหมาะสมของตัวแบบ
พยากรณ์โดยพิจารณาที่อนุกรมเวลาของความคลาดเคลื่อนจากการพยากรณ์ และส าหรบั
หวัขอ้ที ่9 จะเป็นการเปรยีบเทยีบความถูกต้องของการพยากรณ์ขอ้มูลชุดที ่2 เมื่อใชต้วัแบบ
พยากรณ์ทีส่รา้งจากขอ้มลูชุดที ่1 โดยพจิารณาจากเกณฑ ์MAPE และ RMSE ทีต่ ่าทีส่ดุ 

              1. การพยากรณ์โดยวิธีบอกซ-์เจนกินส ์(Box-Jenkins Method) 
    การพยากรณ์โดยวิธีบอกซ์-เจนกินส์ มีความเหมาะสมกับอนุกรมเวลาที่มีทัง้

สว่นประกอบของแนวโน้มและความผนัแปรตามฤดกูาล มตีวัแบบในรูปทัว่ไป คอื SARIMA (p, 
d, q)(P, D, Q)s แสดงดงัสมการที่ (1) [7] แต่ในกรณีที่อนุกรมเวลามเีพยีงส่วนประกอบของ
แนวโน้มเท่านัน้ ตวัแบบจะสามารถถูกลดรปูเหลอืเพยีง ARIMA(p, d, q) 

 
                           Dds s s

p P t q Q tB B 1 B 1 B Y B B                                  (1) 
 
      เมื่อ    s

p PB B    แทนค่าคงตวั (Constant) โดยที่  แทนค่าเฉลี่ยของอนุกรม
เวลาทีค่งที ่(Stationary) 
       2

p 1 2B 1 B B     … p
pB แทนตวัด าเนินการสหสมัพนัธใ์นตวัอนัดบัที ่p กรณี

ไม่มฤีดกูาล (Non-Seasonal Autoregressive Operator of Order p: AR(p)) 
      s s 2s

P 1 2B 1 B B    … Ps
PB แทนตวัด าเนินการสหสมัพนัธใ์นตวัอนัดบัที ่P 

กรณีมฤีดกูาล (Seasonal Autoregressive Operator of Order P: SAR(P)) 
       2

q 1 2B 1 B B     … q
qB  แทนตวัด าเนินการเฉลี่ยเคลื่อนที่อนัดบัที่ q กรณี

ไม่มฤีดกูาล (Non-Seasonal Moving Average Operator of Order q: MA(q)) 

   

และ 

 
 

สญัลกัษณ์ทีใ่ชส้ าหรบัวธิกีารสรา้งตวัแบบพยากรณ์ในหวัขอ้ที ่1-7 แสดงดงันี้ 
  tŶ   และ t mŶ   แทนค่าพยากรณ์ ณ เวลา t และเวลา t + m ตามล าดบั โดยที่ m 
แทนจ านวนช่วงเวลาทีต่อ้งการพยากรณ์ไปขา้งหน้า 
  t  แทนอนุกรมเวลาของความคลาดเคลื่อนที่มกีารแจกแจงปรกติและเป็นอสิระกนั
ดว้ยค่าเฉลีย่เท่ากบัศนูย ์และความแปรปรวนเท่ากนัทุกช่วงเวลา 
  ta , tb  และ tŜ  แทนค่าประมาณ ณ เวลา t แสดงระยะตัดแกน Y, ความชนัของ
แนวโน้ม และความผนัแปรตามฤดกูาล ตามล าดบั 
   ,  ,   และ   แทนค่าคงตวัการปรบัเรยีบ โดยที่ 0 1   , 0 1   , 0 1    
และ 0 1    
   t แทนช่วงเวลา ซึง่มคี่าตัง้แต่ 1 ถงึ n1 เมื่อ n1 แทนจ านวนขอ้มูลในอนุกรมเวลาชุดที ่
1  
   s แทนจ านวนคาบของฤดกูาล 
 

วิธีการสร้างตัวแบบพยากรณ์ด้วยวิธีการทางสถิติทัง้  7 วิธี ที่ต้องการศึกษา  
แสดงรายละเอยีดดงัหวัขอ้ที่ 1-7 หวัขอ้ที่ 8 เป็นการตรวจสอบความเหมาะสมของตัวแบบ
พยากรณ์โดยพิจารณาที่อนุกรมเวลาของความคลาดเคลื่อนจากการพยากรณ์ และส าหรบั
หวัขอ้ที ่9 จะเป็นการเปรยีบเทยีบความถูกต้องของการพยากรณ์ขอ้มูลชุดที ่2 เมื่อใชต้วัแบบ
พยากรณ์ทีส่รา้งจากขอ้มลูชุดที ่1 โดยพจิารณาจากเกณฑ ์MAPE และ RMSE ทีต่ ่าทีส่ดุ 

              1. การพยากรณ์โดยวิธีบอกซ-์เจนกินส ์(Box-Jenkins Method) 
    การพยากรณ์โดยวิธีบอกซ์-เจนกินส์ มีความเหมาะสมกับอนุกรมเวลาที่มีทัง้

สว่นประกอบของแนวโน้มและความผนัแปรตามฤดกูาล มตีวัแบบในรูปทัว่ไป คอื SARIMA (p, 
d, q)(P, D, Q)s แสดงดงัสมการที่ (1) [7] แต่ในกรณีที่อนุกรมเวลามเีพยีงส่วนประกอบของ
แนวโน้มเท่านัน้ ตวัแบบจะสามารถถูกลดรปูเหลอืเพยีง ARIMA(p, d, q) 

 
                           Dds s s

p P t q Q tB B 1 B 1 B Y B B                                  (1) 
 
      เมื่อ    s

p PB B    แทนค่าคงตวั (Constant) โดยที่  แทนค่าเฉลี่ยของอนุกรม
เวลาทีค่งที ่(Stationary) 
       2

p 1 2B 1 B B     … p
pB แทนตวัด าเนินการสหสมัพนัธใ์นตวัอนัดบัที ่p กรณี

ไม่มฤีดกูาล (Non-Seasonal Autoregressive Operator of Order p: AR(p)) 
      s s 2s

P 1 2B 1 B B    … Ps
PB แทนตวัด าเนินการสหสมัพนัธใ์นตวัอนัดบัที ่P 

กรณีมฤีดกูาล (Seasonal Autoregressive Operator of Order P: SAR(P)) 
       2

q 1 2B 1 B B     … q
qB  แทนตวัด าเนินการเฉลี่ยเคลื่อนที่อนัดบัที่ q กรณี

ไม่มฤีดกูาล (Non-Seasonal Moving Average Operator of Order q: MA(q)) 

 

t แทนช่วงเวลา ซึ่งมีค่าตั้งแต่ 1 ถึง n
1
  

เมื่อ n
1
 แทนจ�ำนวนข้อมูลในอนุกรมเวลาชุดที่ 1 

s แทนจ�ำนวนคาบของฤดูกาล

วิ ธี ก า รสร ้ า งตั ว แบบพยากรณ ์ ด ้ ว ยวิ ธี

ก า รทางสถิ ติ ท้ั ง  7 วิ ธี  ท่ี ต ้ อ งการศึ กษา  

แสดงรายละเอียดดังหัวข้อท่ี 1-7 หัวข้อท่ี 8  

เป็นการตรวจสอบความเหมาะสมของตัวแบบ

พยากรณ ์ โดยพิ จ า รณาที่ อนุ ก รม เ วลาของ

ความคลาดเคลื่อนจากการพยากรณ์ และส�ำหรับ

หัวข้อท่ี 9 จะเป็นการเปรียบเทียบความถูกต้อง

ของการพยากรณ์ข้อมูลชุดที่ 2 เมื่อใช้ตัวแบบ

พยากรณ์ที่สร้างจากข้อมูลชุดที่ 1 โดยพิจารณา

จากเกณฑ์ MAPE และ RMSE ที่ต�่ำที่สุด

1.	การพยากรณ์โดยวิธีบอกซ์-เจนกินส์ 

(Box-Jenkins Method)

การพยากรณ์โดยวิธีบอกซ์-เจนกินส์ มีความ

เหมาะสมกับอนุกรมเวลาที่มีทั้งส่วนประกอบของ

แนวโน้มและความผันแปรตามฤดูกาล มีตัวแบบ

ในรูปทั่วไป คือ SARIMA (p, d, q)(P, D, Q)
s
  

แสดงดงัสมการที ่ (1) [7] แต่ในกรณทีีอ่นกุรมเวลา 

มี เพี ย งส ่ วนประกอบของแนว โน ้ ม เท ่ านั้ น  

ตัวแบบจะสามารถถูกลดรูปเหลือเพียง ARIMA 

(p, d, q)

		

 
 

สญัลกัษณ์ทีใ่ชส้ าหรบัวธิกีารสรา้งตวัแบบพยากรณ์ในหวัขอ้ที ่1-7 แสดงดงันี้ 
  tŶ   และ t mŶ   แทนค่าพยากรณ์ ณ เวลา t และเวลา t + m ตามล าดบั โดยที่ m 
แทนจ านวนช่วงเวลาทีต่อ้งการพยากรณ์ไปขา้งหน้า 
  t  แทนอนุกรมเวลาของความคลาดเคลื่อนที่มกีารแจกแจงปรกติและเป็นอสิระกนั
ดว้ยค่าเฉลีย่เท่ากบัศนูย ์และความแปรปรวนเท่ากนัทุกช่วงเวลา 
  ta , tb  และ tŜ  แทนค่าประมาณ ณ เวลา t แสดงระยะตัดแกน Y, ความชนัของ
แนวโน้ม และความผนัแปรตามฤดกูาล ตามล าดบั 
   ,  ,   และ   แทนค่าคงตวัการปรบัเรยีบ โดยที่ 0 1   , 0 1   , 0 1    
และ 0 1    
   t แทนช่วงเวลา ซึง่มคี่าตัง้แต่ 1 ถงึ n1 เมื่อ n1 แทนจ านวนขอ้มูลในอนุกรมเวลาชุดที ่
1  
   s แทนจ านวนคาบของฤดกูาล 
 

วิธีการสร้างตัวแบบพยากรณ์ด้วยวิธีการทางสถิติทัง้  7 วิธี ที่ต้องการศึกษา  
แสดงรายละเอยีดดงัหวัขอ้ที่ 1-7 หวัขอ้ที่ 8 เป็นการตรวจสอบความเหมาะสมของตัวแบบ
พยากรณ์โดยพิจารณาที่อนุกรมเวลาของความคลาดเคลื่อนจากการพยากรณ์ และส าหรบั
หวัขอ้ที ่9 จะเป็นการเปรยีบเทยีบความถูกต้องของการพยากรณ์ขอ้มูลชุดที ่2 เมื่อใชต้วัแบบ
พยากรณ์ทีส่รา้งจากขอ้มลูชุดที ่1 โดยพจิารณาจากเกณฑ ์MAPE และ RMSE ทีต่ ่าทีส่ดุ 

              1. การพยากรณ์โดยวิธีบอกซ-์เจนกินส ์(Box-Jenkins Method) 
    การพยากรณ์โดยวิธีบอกซ์-เจนกินส์ มีความเหมาะสมกับอนุกรมเวลาที่มีทัง้

สว่นประกอบของแนวโน้มและความผนัแปรตามฤดกูาล มตีวัแบบในรูปทัว่ไป คอื SARIMA (p, 
d, q)(P, D, Q)s แสดงดงัสมการที่ (1) [7] แต่ในกรณีที่อนุกรมเวลามเีพยีงส่วนประกอบของ
แนวโน้มเท่านัน้ ตวัแบบจะสามารถถูกลดรปูเหลอืเพยีง ARIMA(p, d, q) 

 
                           Dds s s

p P t q Q tB B 1 B 1 B Y B B                                  (1) 
 
      เมื่อ    s

p PB B    แทนค่าคงตวั (Constant) โดยที่  แทนค่าเฉลี่ยของอนุกรม
เวลาทีค่งที ่(Stationary) 
       2

p 1 2B 1 B B     … p
pB แทนตวัด าเนินการสหสมัพนัธใ์นตวัอนัดบัที ่p กรณี

ไม่มฤีดกูาล (Non-Seasonal Autoregressive Operator of Order p: AR(p)) 
      s s 2s

P 1 2B 1 B B    … Ps
PB แทนตวัด าเนินการสหสมัพนัธใ์นตวัอนัดบัที ่P 

กรณีมฤีดกูาล (Seasonal Autoregressive Operator of Order P: SAR(P)) 
       2

q 1 2B 1 B B     … q
qB  แทนตวัด าเนินการเฉลี่ยเคลื่อนที่อนัดบัที่ q กรณี

ไม่มฤีดกูาล (Non-Seasonal Moving Average Operator of Order q: MA(q)) 

  	 (1)

เมื่อ	

 
 

สญัลกัษณ์ทีใ่ชส้ าหรบัวธิกีารสรา้งตวัแบบพยากรณ์ในหวัขอ้ที ่1-7 แสดงดงันี้ 
  tŶ   และ t mŶ   แทนค่าพยากรณ์ ณ เวลา t และเวลา t + m ตามล าดบั โดยที่ m 
แทนจ านวนช่วงเวลาทีต่อ้งการพยากรณ์ไปขา้งหน้า 
  t  แทนอนุกรมเวลาของความคลาดเคลื่อนที่มกีารแจกแจงปรกติและเป็นอสิระกนั
ดว้ยค่าเฉลีย่เท่ากบัศนูย ์และความแปรปรวนเท่ากนัทุกช่วงเวลา 
  ta , tb  และ tŜ  แทนค่าประมาณ ณ เวลา t แสดงระยะตัดแกน Y, ความชนัของ
แนวโน้ม และความผนัแปรตามฤดกูาล ตามล าดบั 
   ,  ,   และ   แทนค่าคงตวัการปรบัเรยีบ โดยที่ 0 1   , 0 1   , 0 1    
และ 0 1    
   t แทนช่วงเวลา ซึง่มคี่าตัง้แต่ 1 ถงึ n1 เมื่อ n1 แทนจ านวนขอ้มูลในอนุกรมเวลาชุดที ่
1  
   s แทนจ านวนคาบของฤดกูาล 
 

วิธีการสร้างตัวแบบพยากรณ์ด้วยวิธีการทางสถิติทัง้  7 วิธี ที่ต้องการศึกษา  
แสดงรายละเอยีดดงัหวัขอ้ที่ 1-7 หวัขอ้ที่ 8 เป็นการตรวจสอบความเหมาะสมของตัวแบบ
พยากรณ์โดยพิจารณาที่อนุกรมเวลาของความคลาดเคลื่อนจากการพยากรณ์ และส าหรบั
หวัขอ้ที ่9 จะเป็นการเปรยีบเทยีบความถูกต้องของการพยากรณ์ขอ้มูลชุดที ่2 เมื่อใชต้วัแบบ
พยากรณ์ทีส่รา้งจากขอ้มลูชุดที ่1 โดยพจิารณาจากเกณฑ ์MAPE และ RMSE ทีต่ ่าทีส่ดุ 

              1. การพยากรณ์โดยวิธีบอกซ-์เจนกินส ์(Box-Jenkins Method) 
    การพยากรณ์โดยวิธีบอกซ์-เจนกินส์ มีความเหมาะสมกับอนุกรมเวลาที่มีทัง้

สว่นประกอบของแนวโน้มและความผนัแปรตามฤดกูาล มตีวัแบบในรูปทัว่ไป คอื SARIMA (p, 
d, q)(P, D, Q)s แสดงดงัสมการที่ (1) [7] แต่ในกรณีที่อนุกรมเวลามเีพยีงส่วนประกอบของ
แนวโน้มเท่านัน้ ตวัแบบจะสามารถถูกลดรปูเหลอืเพยีง ARIMA(p, d, q) 

 
                           Dds s s

p P t q Q tB B 1 B 1 B Y B B                                  (1) 
 
      เมื่อ    s

p PB B    แทนค่าคงตวั (Constant) โดยที่  แทนค่าเฉลี่ยของอนุกรม
เวลาทีค่งที ่(Stationary) 
       2

p 1 2B 1 B B     … p
pB แทนตวัด าเนินการสหสมัพนัธใ์นตวัอนัดบัที ่p กรณี

ไม่มฤีดกูาล (Non-Seasonal Autoregressive Operator of Order p: AR(p)) 
      s s 2s

P 1 2B 1 B B    … Ps
PB แทนตวัด าเนินการสหสมัพนัธใ์นตวัอนัดบัที ่P 

กรณีมฤีดกูาล (Seasonal Autoregressive Operator of Order P: SAR(P)) 
       2

q 1 2B 1 B B     … q
qB  แทนตวัด าเนินการเฉลี่ยเคลื่อนที่อนัดบัที่ q กรณี

ไม่มฤีดกูาล (Non-Seasonal Moving Average Operator of Order q: MA(q)) 

แทนค่าคงตัว (Constant) โดยท่ี µ แทนค่าเฉลี่ยของอนุกรมเวลาท่ีคงท่ี 
(Stationary)

	

 
 

สญัลกัษณ์ทีใ่ชส้ าหรบัวธิกีารสรา้งตวัแบบพยากรณ์ในหวัขอ้ที ่1-7 แสดงดงันี้ 
  tŶ   และ t mŶ   แทนค่าพยากรณ์ ณ เวลา t และเวลา t + m ตามล าดบั โดยที่ m 
แทนจ านวนช่วงเวลาทีต่อ้งการพยากรณ์ไปขา้งหน้า 
  t  แทนอนุกรมเวลาของความคลาดเคลื่อนที่มกีารแจกแจงปรกติและเป็นอสิระกนั
ดว้ยค่าเฉลีย่เท่ากบัศนูย ์และความแปรปรวนเท่ากนัทุกช่วงเวลา 
  ta , tb  และ tŜ  แทนค่าประมาณ ณ เวลา t แสดงระยะตัดแกน Y, ความชนัของ
แนวโน้ม และความผนัแปรตามฤดกูาล ตามล าดบั 
   ,  ,   และ   แทนค่าคงตวัการปรบัเรยีบ โดยที่ 0 1   , 0 1   , 0 1    
และ 0 1    
   t แทนช่วงเวลา ซึง่มคี่าตัง้แต่ 1 ถงึ n1 เมื่อ n1 แทนจ านวนขอ้มูลในอนุกรมเวลาชุดที ่
1  
   s แทนจ านวนคาบของฤดกูาล 
 

วิธีการสร้างตัวแบบพยากรณ์ด้วยวิธีการทางสถิติทัง้  7 วิธี ที่ต้องการศึกษา  
แสดงรายละเอยีดดงัหวัขอ้ที่ 1-7 หวัขอ้ที่ 8 เป็นการตรวจสอบความเหมาะสมของตัวแบบ
พยากรณ์โดยพิจารณาที่อนุกรมเวลาของความคลาดเคลื่อนจากการพยากรณ์ และส าหรบั
หวัขอ้ที ่9 จะเป็นการเปรยีบเทยีบความถูกต้องของการพยากรณ์ขอ้มูลชุดที ่2 เมื่อใชต้วัแบบ
พยากรณ์ทีส่รา้งจากขอ้มลูชุดที ่1 โดยพจิารณาจากเกณฑ ์MAPE และ RMSE ทีต่ ่าทีส่ดุ 

              1. การพยากรณ์โดยวิธีบอกซ-์เจนกินส ์(Box-Jenkins Method) 
    การพยากรณ์โดยวิธีบอกซ์-เจนกินส์ มีความเหมาะสมกับอนุกรมเวลาที่มีทัง้

สว่นประกอบของแนวโน้มและความผนัแปรตามฤดกูาล มตีวัแบบในรูปทัว่ไป คอื SARIMA (p, 
d, q)(P, D, Q)s แสดงดงัสมการที่ (1) [7] แต่ในกรณีที่อนุกรมเวลามเีพยีงส่วนประกอบของ
แนวโน้มเท่านัน้ ตวัแบบจะสามารถถูกลดรปูเหลอืเพยีง ARIMA(p, d, q) 

 
                           Dds s s

p P t q Q tB B 1 B 1 B Y B B                                  (1) 
 
      เมื่อ    s

p PB B    แทนค่าคงตวั (Constant) โดยที่  แทนค่าเฉลี่ยของอนุกรม
เวลาทีค่งที ่(Stationary) 
       2

p 1 2B 1 B B     … p
pB แทนตวัด าเนินการสหสมัพนัธใ์นตวัอนัดบัที ่p กรณี

ไม่มฤีดกูาล (Non-Seasonal Autoregressive Operator of Order p: AR(p)) 
      s s 2s

P 1 2B 1 B B    … Ps
PB แทนตวัด าเนินการสหสมัพนัธใ์นตวัอนัดบัที ่P 

กรณีมฤีดกูาล (Seasonal Autoregressive Operator of Order P: SAR(P)) 
       2

q 1 2B 1 B B     … q
qB  แทนตวัด าเนินการเฉลี่ยเคลื่อนที่อนัดบัที่ q กรณี

ไม่มฤีดกูาล (Non-Seasonal Moving Average Operator of Order q: MA(q)) 

แทนตัวด�ำเนินการสหสัมพันธ์ในตัวอันดับท่ี p กรณีไม่มีฤดูกาล 

(Non-Seasonal Autoregressive Operator of Order p: AR(p))

	

 
 

สญัลกัษณ์ทีใ่ชส้ าหรบัวธิกีารสรา้งตวัแบบพยากรณ์ในหวัขอ้ที ่1-7 แสดงดงันี้ 
  tŶ   และ t mŶ   แทนค่าพยากรณ์ ณ เวลา t และเวลา t + m ตามล าดบั โดยที่ m 
แทนจ านวนช่วงเวลาทีต่อ้งการพยากรณ์ไปขา้งหน้า 
  t  แทนอนุกรมเวลาของความคลาดเคลื่อนที่มกีารแจกแจงปรกติและเป็นอสิระกนั
ดว้ยค่าเฉลีย่เท่ากบัศนูย ์และความแปรปรวนเท่ากนัทุกช่วงเวลา 
  ta , tb  และ tŜ  แทนค่าประมาณ ณ เวลา t แสดงระยะตัดแกน Y, ความชนัของ
แนวโน้ม และความผนัแปรตามฤดกูาล ตามล าดบั 
   ,  ,   และ   แทนค่าคงตวัการปรบัเรยีบ โดยที่ 0 1   , 0 1   , 0 1    
และ 0 1    
   t แทนช่วงเวลา ซึง่มคี่าตัง้แต่ 1 ถงึ n1 เมื่อ n1 แทนจ านวนขอ้มูลในอนุกรมเวลาชุดที ่
1  
   s แทนจ านวนคาบของฤดกูาล 
 

วิธีการสร้างตัวแบบพยากรณ์ด้วยวิธีการทางสถิติทัง้  7 วิธี ที่ต้องการศึกษา  
แสดงรายละเอยีดดงัหวัขอ้ที่ 1-7 หวัขอ้ที่ 8 เป็นการตรวจสอบความเหมาะสมของตัวแบบ
พยากรณ์โดยพิจารณาที่อนุกรมเวลาของความคลาดเคลื่อนจากการพยากรณ์ และส าหรบั
หวัขอ้ที ่9 จะเป็นการเปรยีบเทยีบความถูกต้องของการพยากรณ์ขอ้มูลชุดที ่2 เมื่อใชต้วัแบบ
พยากรณ์ทีส่รา้งจากขอ้มลูชุดที ่1 โดยพจิารณาจากเกณฑ ์MAPE และ RMSE ทีต่ ่าทีส่ดุ 

              1. การพยากรณ์โดยวิธีบอกซ-์เจนกินส ์(Box-Jenkins Method) 
    การพยากรณ์โดยวิธีบอกซ์-เจนกินส์ มีความเหมาะสมกับอนุกรมเวลาที่มีทัง้

สว่นประกอบของแนวโน้มและความผนัแปรตามฤดกูาล มตีวัแบบในรูปทัว่ไป คอื SARIMA (p, 
d, q)(P, D, Q)s แสดงดงัสมการที่ (1) [7] แต่ในกรณีที่อนุกรมเวลามเีพยีงส่วนประกอบของ
แนวโน้มเท่านัน้ ตวัแบบจะสามารถถูกลดรปูเหลอืเพยีง ARIMA(p, d, q) 
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p P t q Q tB B 1 B 1 B Y B B                                  (1) 
 
      เมื่อ    s

p PB B    แทนค่าคงตวั (Constant) โดยที่  แทนค่าเฉลี่ยของอนุกรม
เวลาทีค่งที ่(Stationary) 
       2

p 1 2B 1 B B     … p
pB แทนตวัด าเนินการสหสมัพนัธใ์นตวัอนัดบัที ่p กรณี

ไม่มฤีดกูาล (Non-Seasonal Autoregressive Operator of Order p: AR(p)) 
      s s 2s

P 1 2B 1 B B    … Ps
PB แทนตวัด าเนินการสหสมัพนัธใ์นตวัอนัดบัที ่P 

กรณีมฤีดกูาล (Seasonal Autoregressive Operator of Order P: SAR(P)) 
       2

q 1 2B 1 B B     … q
qB  แทนตวัด าเนินการเฉลี่ยเคลื่อนที่อนัดบัที่ q กรณี

ไม่มฤีดกูาล (Non-Seasonal Moving Average Operator of Order q: MA(q)) 

 แทนตัวด� ำ เนินการสหสัมพันธ ์ ในตั วอันดับที่  P  

กรณีมีฤดูกาล (Seasonal Autoregressive Operator of Order P: SAR(P))

	

 
 

สญัลกัษณ์ทีใ่ชส้ าหรบัวธิกีารสรา้งตวัแบบพยากรณ์ในหวัขอ้ที ่1-7 แสดงดงันี้ 
  tŶ   และ t mŶ   แทนค่าพยากรณ์ ณ เวลา t และเวลา t + m ตามล าดบั โดยที่ m 
แทนจ านวนช่วงเวลาทีต่อ้งการพยากรณ์ไปขา้งหน้า 
  t  แทนอนุกรมเวลาของความคลาดเคลื่อนที่มกีารแจกแจงปรกติและเป็นอสิระกนั
ดว้ยค่าเฉลีย่เท่ากบัศนูย ์และความแปรปรวนเท่ากนัทุกช่วงเวลา 
  ta , tb  และ tŜ  แทนค่าประมาณ ณ เวลา t แสดงระยะตัดแกน Y, ความชนัของ
แนวโน้ม และความผนัแปรตามฤดกูาล ตามล าดบั 
   ,  ,   และ   แทนค่าคงตวัการปรบัเรยีบ โดยที่ 0 1   , 0 1   , 0 1    
และ 0 1    
   t แทนช่วงเวลา ซึง่มคี่าตัง้แต่ 1 ถงึ n1 เมื่อ n1 แทนจ านวนขอ้มูลในอนุกรมเวลาชุดที ่
1  
   s แทนจ านวนคาบของฤดกูาล 
 

วิธีการสร้างตัวแบบพยากรณ์ด้วยวิธีการทางสถิติทัง้  7 วิธี ที่ต้องการศึกษา  
แสดงรายละเอยีดดงัหวัขอ้ที่ 1-7 หวัขอ้ที่ 8 เป็นการตรวจสอบความเหมาะสมของตัวแบบ
พยากรณ์โดยพิจารณาที่อนุกรมเวลาของความคลาดเคลื่อนจากการพยากรณ์ และส าหรบั
หวัขอ้ที ่9 จะเป็นการเปรยีบเทยีบความถูกต้องของการพยากรณ์ขอ้มูลชุดที ่2 เมื่อใชต้วัแบบ
พยากรณ์ทีส่รา้งจากขอ้มลูชุดที ่1 โดยพจิารณาจากเกณฑ ์MAPE และ RMSE ทีต่ ่าทีส่ดุ 

              1. การพยากรณ์โดยวิธีบอกซ-์เจนกินส ์(Box-Jenkins Method) 
    การพยากรณ์โดยวิธีบอกซ์-เจนกินส์ มีความเหมาะสมกับอนุกรมเวลาที่มีทัง้

สว่นประกอบของแนวโน้มและความผนัแปรตามฤดกูาล มตีวัแบบในรูปทัว่ไป คอื SARIMA (p, 
d, q)(P, D, Q)s แสดงดงัสมการที่ (1) [7] แต่ในกรณีที่อนุกรมเวลามเีพยีงส่วนประกอบของ
แนวโน้มเท่านัน้ ตวัแบบจะสามารถถูกลดรปูเหลอืเพยีง ARIMA(p, d, q) 
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p P t q Q tB B 1 B 1 B Y B B                                  (1) 
 
      เมื่อ    s

p PB B    แทนค่าคงตวั (Constant) โดยที่  แทนค่าเฉลี่ยของอนุกรม
เวลาทีค่งที ่(Stationary) 
       2

p 1 2B 1 B B     … p
pB แทนตวัด าเนินการสหสมัพนัธใ์นตวัอนัดบัที ่p กรณี

ไม่มฤีดกูาล (Non-Seasonal Autoregressive Operator of Order p: AR(p)) 
      s s 2s

P 1 2B 1 B B    … Ps
PB แทนตวัด าเนินการสหสมัพนัธใ์นตวัอนัดบัที ่P 

กรณีมฤีดกูาล (Seasonal Autoregressive Operator of Order P: SAR(P)) 
       2

q 1 2B 1 B B     … q
qB  แทนตวัด าเนินการเฉลี่ยเคลื่อนที่อนัดบัที่ q กรณี

ไม่มฤีดกูาล (Non-Seasonal Moving Average Operator of Order q: MA(q)) 
 แทนตัวด�ำเนินการเฉลี่ยเคลื่อนท่ีอันดับท่ี q กรณีไม่มีฤดูกาล 

(Non-Seasonal Moving Average Operator of Order q: MA(q))

	

 
 

     s s 2s
Q 1 2B 1 B B    … Qs

QB แทนตัวด าเนินการเฉลี่ยเคลื่อนที่อันดับที่ Q 
กรณีมฤีดกูาล (Seasonal Moving Average Operator of Order Q: SMA(Q)) 
     d และ D แทนล าดบัทีข่องการหาผลต่างและผลต่างฤดกูาล ตามล าดบั 
     B แทนตวัด าเนินการถอยหลงั (Backward Operator) โดยที ่ s

t t sB Y Y   
 
              2. การพยากรณ์โดยวิธีการปรบัเรียบด้วยเส้นโค้งเลขช้ีก าลงัของโฮลต ์(Holt’s 
Exponential Smoothing Method) 
               การปรบัเรยีบดว้ยเสน้โคง้เลขชีก้ าลงัของโฮลต์ มคีวามเหมาะสมกบัอนุกรมเวลาที่
มสีว่นประกอบของแนวโน้มทีเ่ป็นเสน้ตรงและไม่มคีวามผนัแปรตามฤดกูาล มคี่าคงตวัการปรบั
เรยีบ 2 ตวั คอื ค่าคงตวัการปรบัเรยีบของค่าระดบั (Level:  ) และค่าคงตวัการปรบัเรยีบของ
ค่าความชนั (Trend:  ) ตวัแบบพยากรณ์แสดงดงัสมการที ่(2) [8] 

 
                 t m t tŶ a b m                                                                        (2) 
  
              3. การพยากรณ์โดยวิธีการปรบัเรียบด้วยเส้นโค้งเลขช้ีก าลังของบราวน์ 
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2.	การพยากรณ์โดยวิธีการปรับเรียบด้วย

เส้นโค้งเลขชี้ก�ำลังของโฮลต์ (Holt’s Exponen-

tial Smoothing Method)
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ประกอบของแนวโน้มที่เป็นเส้นตรงและไม่มีความ

ผันแปรตามฤดูกาล มีค่าคงตัวการปรับเรียบ 2 ตัว 

คือ ค่าคงตัวการปรับเรียบของค่าระดับ (Level: 

α) และค่าคงตัวการปรับเรียบของค่าความชัน 
(Trend: γ) ตัวแบบพยากรณ์แสดงดังสมการท่ี 

(2) [8]
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	 (3)

4. การพยากรณ์โดยวิธีการปรับเรียบ

ด้วยเส้นโค้งเลขชี้ก�ำลังท่ีมีแนวโน้มแบบแดม 

(Damped Trend Exponential Smoothing  

Method)

การปรับเรียบด้วยเส้นโค้งเลขชี้ก�ำลังที่มีแนว

โน้มแบบแดม มีความเหมาะสมกับอนุกรมเวลา 

ที่มีส ่วนประกอบของแนวโน ้มที่ เป ็นเส ้นตรง 

และไม่มีความผันแปรตามฤดูกาลเช่นเดียวกับ 

การปรับเรียบด้วยเส้นโค้งเลขชี้ก�ำลังของโฮลต์  

แต่อัตราการเปลี่ยนแปลงของแนวโน้มนั้นไม่ว่าจะ 

เพิ่มขึ้นหรือลดลงจะช้ากว่าอัตราการเปลี่ยนแปลง 

ของแนวโน้มที่ เป ็นเส ้นตรงของการปรับเรียบ 

ด้วยเส้นโค้งเลขชี้ก�ำลังของโฮลต์ รวมถึงความชัน 

จะมีค่าลดลงตามเวลา ตัวแบบพยากรณ์แสดงดัง

สมการที่ (4) [8]
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ˆŶ a b m S                                                                     (6) 
 
             7. การพยากรณ์โดยวิธีการปรบัเรียบด้วยเส้นโค้งเลขช้ีก าลงัของวินเทอรแ์บบ
คณู (Winters’ Multiplicative Exponential Smoothing Method) 
              การปรบัเรยีบด้วยเสน้โค้งเลขชี้ก าลงัของวินเทอร์แบบคูณ มีความเหมาะสมกบั
อนุกรมเวลาทีม่สี่วนประกอบของแนวโน้มทีเ่ป็นเสน้ตรงและมคีวามผนัแปรตามฤดูกาล โดยที่
อัตราส่วนของความผันแปรตามฤดูกาลต่อค่าแนวโน้มมีค่าเพิ่มขึ้นหรือลดลงตามเวลาที่
เปลีย่นแปลงไป ตวัแบบพยากรณ์แสดงดงัสมการที ่(7) [6] 

 
                  t m t t t
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	 (4)

5. การพยากรณ์โดยวิธีการปรับเรียบด้วย

เส้นโค้งเลขชี้ก�ำลังที่มีฤดูกาลอย่างง่าย (Simple 

Seasonal Exponential Smoothing Method)

 การปรับเรียบด้วยเส้นโค้งเลขชี้ก�ำลังท่ีมี

ฤดูกาลอย่างง่าย มีความเหมาะสมกับอนุกรมเวลา

ท่ีไม่มีส่วนประกอบของแนวโน้ม แต่มีเพียงความ

ผันแปรตามฤดูกาล โดยความผันแปรตามฤดูกาล

มีค่าเท่ากันทุกช่วงเวลา ตัวแบบพยากรณ์แสดง 

ดังสมการที่ (5) [6]

		  t t t
ˆŶ a S= +                    	 (5)
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6. การพยากรณ์โดยวิธีการปรับเรียบ 

ด้วยเส้นโค้งเลขชี้ก�ำลังของวินเทอร์แบบบวก 

(Winters’ Additive Exponential Smoothing 

Method)

การปรับเรียบด้วยเส้นโค้งเลขช้ีก�ำลังของ 

วินเทอร์แบบบวก มีความเหมาะสมกับอนุกรมเวลา 

ที่มีส ่วนประกอบของแนวโน ้มที่ เป ็นเส ้นตรง 

และมีความผันแปรตามฤดูกาล โดยที่อัตราส่วน

ของความผันแปรตามฤดูกาลต ่อค ่าแนวโน ้ม 

มีค่าคงท่ี กล่าวคืออัตราส่วนของความผันแปร 

ตามฤดูกาลต ่ อค ่ าแนวโน ้มมีค ่ า ไม ่ เพิ่ มขึ้ น

แ ล ะ ไ ม ่ ล ด ล ง ต าม เ ว ล าที่ เ ป ลี่ ย น แปล ง ไป  

ตัวแบบพยากรณ์แสดงดังสมการที่ (6) [6] 
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             8. การตรวจสอบความเหมาะสมของตวัแบบพยากรณ์ 
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	 (6)

7. การพยากรณ์โดยวิธีการปรับเรียบ

ด้วยเส้นโค้งเลขชี้ก�ำลังของวินเทอร์แบบคูณ  

(Winters’ Multiplicative Exponential Smoothing 

Method)

การปรับเรียบด้วยเส้นโค้งเลขช้ีก�ำลังของ 

วินเทอร์แบบคูณ มีความเหมาะสมกับอนุกรม

เวลาท่ีมีส่วนประกอบของแนวโน้มท่ีเป็นเส้นตรง 

และมีความผันแปรตามฤดูกาล โดยที่อัตราส่วนของ 

คว ามผั น แปรตามฤดู ก า ลต ่ อ ค ่ า แนว โน ้ ม 

มีค่าเพิ่มขึ้นหรือลดลงตามเวลาท่ีเปลี่ยนแปลงไป 

ตัวแบบพยากรณ์แสดงดังสมการที่ (7) [6]
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ˆŶ a b m S                                                                     (6) 
 
             7. การพยากรณ์โดยวิธีการปรบัเรียบด้วยเส้นโค้งเลขช้ีก าลงัของวินเทอรแ์บบ
คณู (Winters’ Multiplicative Exponential Smoothing Method) 
              การปรบัเรยีบด้วยเสน้โค้งเลขชี้ก าลงัของวินเทอร์แบบคูณ มีความเหมาะสมกบั
อนุกรมเวลาทีม่สี่วนประกอบของแนวโน้มทีเ่ป็นเสน้ตรงและมคีวามผนัแปรตามฤดูกาล โดยที่
อัตราส่วนของความผันแปรตามฤดูกาลต่อค่าแนวโน้มมีค่าเพิ่มขึ้นหรือลดลงตามเวลาที่
เปลีย่นแปลงไป ตวัแบบพยากรณ์แสดงดงัสมการที ่(7) [6] 

 
                  t m t t t
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	 (7)

8. การตรวจสอบความเหมาะสมของ 

ตัวแบบพยากรณ์

	 หลังจากที่ได ้ตัวแบบพยากรณ์แล ้วจะ

ด� ำ เ นิ นกา รตรวจสอบความ เหมาะสมของ 

ตัวแบบพยากรณ์โดยพิจารณาอนุกรมเวลาของ

ความคลาดเคลื่อนจากการพยากรณ์ดังนี้ 

	 8.1	ความคลาดเคลื่อนต้องมีการแจกแจง

ปรกติ ตรวจสอบโดยใช้การทดสอบโคลโมโกรอฟ-

สเมียร์นอฟ 

	 8.2	ความคลาดเคลือ่นต้องมกีารเคลือ่นไหว 
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  เมื่อ t t t

ˆe Y Y   แทนความคลาดเคลื่อนจากการพยากรณ์ ณ เวลา t 
    tY  และ tŶ  แทนอนุกรมเวลาและค่าพยากรณ์ ณ เวลา t ตามล าดบั 
      t แทนช่วงเวลา ซึง่มคี่าตัง้แต่ 1 ถงึ n2 โดยที ่n2 แทนจ านวนขอ้มูล
ในอนุกรมเวลาชุดที ่2 

 
ผลการวิจยั 

จากการพิจารณาลกัษณะการเคลื่อนไหวของอนุกรมเวลาราคาไข่ไก่ชุดที่ 1 ตัง้แต่
เดอืนมกราคม 2548 ถึงเดือนสงิหาคม 2560 จ านวน 152 ค่า พบว่า ราคาไข่ไก่มแีนวโน้ม
เพิม่ขึน้ และไม่มสีว่นประกอบของความผนัแปรตามฤดกูาล  

และ tŶ  แทนอนุกรมเวลาและค่าพยากรณ์ ณ เวลา t ตามล�ำดับ

	 t แทนช่วงเวลา ซึ่งมีค่าตั้งแต่ 1 ถึง n
2
 โดยที่ n

2
 แทนจ�ำนวนข้อมูลในอนุกรมเวลาชุดที่ 2

	

ผลการวิจัย
จากการพิจารณาลักษณะการเคลื่อนไหวของ

อนุกรมเวลาราคาไข่ไก่ชุดที่ 1 ตั้งแต่เดือนมกราคม 

2548 ถึงเดือนสิงหาคม 2560 จ�ำนวน 152 ค่า  

พบว่า ราคาไข่ไก่มีแนวโน้มเพิ่มขึ้น และไม่มี 

ส่วนประกอบของความผันแปรตามฤดูกาล 

ภาพที่ 1 ลักษณะการเคลื่อนไหวของอนุกรมเวลาราคาไข่ไก่

ตั้งแต่เดือนมกราคม 2548 ถึงเดือนสิงหาคม 2560

 
 

 
ภาพท่ี 1 ลกัษณะการเคลื่อนไหวของอนุกรมเวลาราคาไขไ่ก่ 

ตัง้แต่เดอืนมกราคม 2548 ถงึเดอืนสงิหาคม 2560 
 

             1. ผลการพยากรณ์โดยวิธีบอกซ-์เจนกินส ์ 
              จากกราฟ Autocorrelation Function (ACF) และ Partial Autocorrelation Function 
(PACF) ดงัภาพที่ 2 พบว่า อนุกรมเวลายงัไม่คงที่ (Non-Stationary) ดงันัน้ผู้วิจยัจึงแปลง
ขอ้มูลดว้ยผลต่างล าดบัที ่1 (d = 1) ไดก้ราฟ ACF และ PACF ของอนุกรมเวลาทีแ่ปลงขอ้มูล
แล้ว แสดงดงัภาพที่ 3 ซึ่งพบว่า อนุกรมเวลามลีกัษณะคงที่ จึงก าหนดตัวแบบพยากรณ์ที่
เป็นไปได้เริม่ต้น คอื ตวัแบบ AR(2, 3, 4, 17, 19) I(1) MA(2, 3, 15, 17, 19, 24) พร้อมกบั
ประมาณค่าพารามเิตอร ์โดยตวัแบบพยากรณ์ทีม่พีารามเิตอรท์ุกตวัมนีัยส าคญัทีร่ะดบั 0.01  
มคี่าเกณฑส์ารสนเทศเบยเ์ซยีน (Bayesian Information Criterion: BIC) เท่ากบั -4.290 และมี
ค่าสถติ ิLjung-Box Q ไม่มนียัส าคญัทีร่ะดบั 0.01 (Ljung-Box Q ณ lag 18 = 16.935, p-value 
= 0.260) คอื ตวัแบบ AR(17, 19) I(1) MA(2, 17) ไม่มพีจน์ค่าคงตวั เมื่อตรวจสอบคุณลกัษณะ
ของความคลาดเคลื่อนจากการพยากรณ์ ที่ระดบันัยส าคญั 0.01 พบว่า ความคลาดเคลื่อนมี
การแจกแจงปรกต ิ(Kolmogorov-Smirnov Z = 0.543, p-value = 0.93) มกีารเคลื่อนไหวเป็น
อิสระกัน (แสดงรายละเอียดดังภาพที่ 4 ซึ่งพบว่า ค่าสัมประสิทธิส์หสัมพันธ์ในตัว 
และสมัประสทิธิส์หสมัพนัธใ์นตวับางสว่นของความคลาดเคลื่อนตกอยู่ในขอบเขตความเชื่อมัน่
รอ้ยละ 99 และ Runs Test: Z = -1.061, p-value = 0.289) มคี่าเฉลีย่เท่ากบัศูนย ์(t = 0.235, 
p-value = 0.815) และมีความแปรปรวนเท่ากันทุกช่วงเวลา (Levene Statistic = 1.381,  
p-value = 0.188) ดังนัน้ตัวแบบ AR(17, 19) I(1) MA(2, 17) ไม่มีพจน์ค่าคงตัว มีความ
เหมาะสม ซึง่จากสมการที ่(1) สามารถเขยีนเป็นตวัแบบไดด้งันี้ 

 
    17 19

17 19 t1 B B 1 B Y     2 17
2 17 t1 B B     

  17 18 19 20
17 17 19 19 t1 B B B B B Y        t 2 t 2 17 t 17        

   t t 1 17 t 17 t 18 19 t 19 t 20 t 2 t 2 17 t 17Y Y Y Y Y Y                   

1.	ผลการพยากรณ์โดยวิธีบอกซ์-เจนกินส์ 

	 จากกราฟ Autocorrelation Function 

(ACF) และ Partial Autocorrelation Function 

(PACF) ดังภาพที่ 2 พบว่า อนุกรมเวลายัง 

ไม่คงที่ (Non-Stationary) ดังนั้นผู้วิจัยจึงแปลง

ข้อมูลด้วยผลต่างล�ำดับที่ 1 (d = 1) ได้กราฟ 

ACF และ PACF ของอนุกรมเวลาที่แปลงข้อมูล

แล้ว แสดงดังภาพที่ 3 ซึ่งพบว่า อนุกรมเวลา 

มีลักษณะคงที่ จึงก�ำหนดตัวแบบพยากรณ์ที่เป็นไป 

ได้เริ่มต้น คือ ตัวแบบ AR(2, 3, 4, 17, 19) 

I(1) MA(2, 3, 15, 17, 19, 24) พร้อมกับ

ประมาณค่าพารามิเตอร์ โดยตัวแบบพยากรณ์

ท่ีมีพารามิเตอร์ทุกตัวมีนัยส�ำคัญท่ีระดับ 0.01  

มีค ่าเกณฑ์สารสนเทศเบย์เซียน (Bayesian 

Information Criterion: BIC) เท่ากับ -4.290 

และมีค่าสถิติ Ljung-Box Q ไม่มีนัยส�ำคัญที่

ระดับ 0.01 (Ljung-Box Q ณ lag 18 = 

16.935, p-value = 0.260) คือ ตัวแบบ  

AR(17, 19) I(1) MA(2, 17) ไม่มีพจน์ค่าคงตัว  

เม่ือตรวจสอบคุณลักษณะของความคลาดเคลื่อน 
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จากการพยากรณ ์ ที่ ระ ดับนัยส�ำคัญ 0.01  

พบว่า ความคลาดเคลื่อนมีการแจกแจงปรกติ  

(Kolmogorov-Smirnov Z = 0.543, p-value  

= 0 .93) มี ก าร เคลื่ อนไหว เป ็ นอิ ส ร ะกั น  

(แสดงรายละ เอี ยดดั งภาพที่  4 ซึ่ งพบว ่ า  

ค ่ า สั ม ป ร ะ สิ ท ธ์ิ ส ห สั ม พั น ธ ์ ใ น ตั ว 

และสัมประสิทธ์ิสหสัมพันธ์ในตัวบางส่วนของ

ความคลาดเคลื่อนตกอยู่ในขอบเขตความเชื่อมั่น

ร้อยละ 99 และ Runs Test: Z = -1.061, 

p-value = 0.289) มีค ่าเฉลี่ยเท ่ากับศูนย์  

(t = 0.235, p-value = 0.815) และมคีวามแปรปรวน

เท่ากันทุกช่วงเวลา (Levene Statistic = 1.381,  

p-value = 0.188) ดังนั้นตัวแบบ AR(17, 

19) I(1) MA(2, 17) ไม่มีพจน์ค ่าคงตัว  

มีความเหมาะสม ซึ่งจากสมการที่ (1) สามารถ

เขียนเป็นตัวแบบได้ดังนี้

 
 

 
ภาพท่ี 1 ลกัษณะการเคลื่อนไหวของอนุกรมเวลาราคาไขไ่ก่ 

ตัง้แต่เดอืนมกราคม 2548 ถงึเดอืนสงิหาคม 2560 
 

             1. ผลการพยากรณ์โดยวิธีบอกซ-์เจนกินส ์ 
              จากกราฟ Autocorrelation Function (ACF) และ Partial Autocorrelation Function 
(PACF) ดงัภาพที่ 2 พบว่า อนุกรมเวลายงัไม่คงที่ (Non-Stationary) ดงันัน้ผู้วิจยัจึงแปลง
ขอ้มูลดว้ยผลต่างล าดบัที ่1 (d = 1) ไดก้ราฟ ACF และ PACF ของอนุกรมเวลาทีแ่ปลงขอ้มูล
แล้ว แสดงดงัภาพที่ 3 ซึ่งพบว่า อนุกรมเวลามลีกัษณะคงที่ จึงก าหนดตัวแบบพยากรณ์ที่
เป็นไปได้เริม่ต้น คอื ตวัแบบ AR(2, 3, 4, 17, 19) I(1) MA(2, 3, 15, 17, 19, 24) พร้อมกบั
ประมาณค่าพารามเิตอร ์โดยตวัแบบพยากรณ์ทีม่พีารามเิตอรท์ุกตวัมนีัยส าคญัทีร่ะดบั 0.01  
มคี่าเกณฑส์ารสนเทศเบยเ์ซยีน (Bayesian Information Criterion: BIC) เท่ากบั -4.290 และมี
ค่าสถติ ิLjung-Box Q ไม่มนียัส าคญัทีร่ะดบั 0.01 (Ljung-Box Q ณ lag 18 = 16.935, p-value 
= 0.260) คอื ตวัแบบ AR(17, 19) I(1) MA(2, 17) ไม่มพีจน์ค่าคงตวั เมื่อตรวจสอบคุณลกัษณะ
ของความคลาดเคลื่อนจากการพยากรณ์ ที่ระดบันัยส าคญั 0.01 พบว่า ความคลาดเคลื่อนมี
การแจกแจงปรกต ิ(Kolmogorov-Smirnov Z = 0.543, p-value = 0.93) มกีารเคลื่อนไหวเป็น
อิสระกัน (แสดงรายละเอียดดังภาพที่ 4 ซึ่งพบว่า ค่าสัมประสิทธิส์หสัมพันธ์ในตัว 
และสมัประสทิธิส์หสมัพนัธใ์นตวับางสว่นของความคลาดเคลื่อนตกอยู่ในขอบเขตความเชื่อมัน่
รอ้ยละ 99 และ Runs Test: Z = -1.061, p-value = 0.289) มคี่าเฉลีย่เท่ากบัศูนย ์(t = 0.235, 
p-value = 0.815) และมีความแปรปรวนเท่ากันทุกช่วงเวลา (Levene Statistic = 1.381,  
p-value = 0.188) ดังนัน้ตัวแบบ AR(17, 19) I(1) MA(2, 17) ไม่มีพจน์ค่าคงตัว มีความ
เหมาะสม ซึง่จากสมการที ่(1) สามารถเขยีนเป็นตวัแบบไดด้งันี้ 

 
    17 19

17 19 t1 B B 1 B Y     2 17
2 17 t1 B B     

  17 18 19 20
17 17 19 19 t1 B B B B B Y        t 2 t 2 17 t 17        

   t t 1 17 t 17 t 18 19 t 19 t 20 t 2 t 2 17 t 17Y Y Y Y Y Y                   

จากการแทนค่าประมาณพารามิเตอร์ในตารางที่ 2 จะได้ตัวแบบพยากรณ์แสดงดังนี้

	

 
 

 
จากการแทนคา่ประมาณพารามเิตอรใ์นตารางที ่2 จะไดต้วัแบบพยากรณ์แสดงดงันี้ 
 

   t t 1 t 17 t 18 t 19 t 20 t 2 t 17Ŷ Y 0.592259 Y Y 0.406209 Y Y 0.477319e 0.521820e              (10) 
 
  เมื่อ tŶ  แทนค่าพยากรณ์ ณ เวลา t 
   t jY    แทนอนุกรมเวลา ณ เวลา t – j 
   t je   แทนความคลาดเคลื่อนจากการพยากรณ์ ณ เวลา t – j 

 
ภาพท่ี 2 กราฟ ACF และ PACF ของอนุกรมเวลาราคาไขไ่ก ่

 
ภาพท่ี 3 กราฟ ACF และ PACF ของอนุกรมเวลาราคาไขไ่ก่เมือ่แปลงขอ้มลูดว้ยผลต่างล าดบั

ที ่1 
 

ตารางท่ี 2 ค่าประมาณพารามเิตอรข์องตวัแบบ AR(17, 19) I(1) MA(2, 17) 

พารามิเตอร ์
ค่าประมาณ 
พารามิเตอร ์

ความคลาดเคล่ือน 
มาตรฐาน 

t p-value 

17  -0.592259 0.054 -10.908 < 0.0001 
19  -0.406209 0.053 -7.638 < 0.0001 
2  0.477319 0.066 7.182 < 0.0001 

17  -0.521820 0.073 -7.166 < 0.0001 

 	 (10)

เมื่อ	 tŶ  แทนค่าพยากรณ์ ณ เวลา t

	

 
 

 
จากการแทนคา่ประมาณพารามเิตอรใ์นตารางที ่2 จะไดต้วัแบบพยากรณ์แสดงดงันี้ 
 

   t t 1 t 17 t 18 t 19 t 20 t 2 t 17Ŷ Y 0.592259 Y Y 0.406209 Y Y 0.477319e 0.521820e              (10) 
 
  เมื่อ tŶ  แทนค่าพยากรณ์ ณ เวลา t 
   t jY    แทนอนุกรมเวลา ณ เวลา t – j 
   t je   แทนความคลาดเคลื่อนจากการพยากรณ์ ณ เวลา t – j 

 
ภาพท่ี 2 กราฟ ACF และ PACF ของอนุกรมเวลาราคาไขไ่ก ่

 
ภาพท่ี 3 กราฟ ACF และ PACF ของอนุกรมเวลาราคาไขไ่ก่เมือ่แปลงขอ้มลูดว้ยผลต่างล าดบั

ที ่1 
 

ตารางท่ี 2 ค่าประมาณพารามเิตอรข์องตวัแบบ AR(17, 19) I(1) MA(2, 17) 

พารามิเตอร ์
ค่าประมาณ 
พารามิเตอร ์

ความคลาดเคล่ือน 
มาตรฐาน 

t p-value 

17  -0.592259 0.054 -10.908 < 0.0001 
19  -0.406209 0.053 -7.638 < 0.0001 
2  0.477319 0.066 7.182 < 0.0001 

17  -0.521820 0.073 -7.166 < 0.0001 

 แทนอนุกรมเวลา ณ เวลา t – j

	

 
 

 
จากการแทนคา่ประมาณพารามเิตอรใ์นตารางที ่2 จะไดต้วัแบบพยากรณ์แสดงดงันี้ 
 

   t t 1 t 17 t 18 t 19 t 20 t 2 t 17Ŷ Y 0.592259 Y Y 0.406209 Y Y 0.477319e 0.521820e              (10) 
 
  เมื่อ tŶ  แทนค่าพยากรณ์ ณ เวลา t 
   t jY    แทนอนุกรมเวลา ณ เวลา t – j 
   t je   แทนความคลาดเคลื่อนจากการพยากรณ์ ณ เวลา t – j 

 
ภาพท่ี 2 กราฟ ACF และ PACF ของอนุกรมเวลาราคาไขไ่ก ่

 
ภาพท่ี 3 กราฟ ACF และ PACF ของอนุกรมเวลาราคาไขไ่ก่เมือ่แปลงขอ้มลูดว้ยผลต่างล าดบั

ที ่1 
 

ตารางท่ี 2 ค่าประมาณพารามเิตอรข์องตวัแบบ AR(17, 19) I(1) MA(2, 17) 

พารามิเตอร ์
ค่าประมาณ 
พารามิเตอร ์

ความคลาดเคล่ือน 
มาตรฐาน 

t p-value 

17  -0.592259 0.054 -10.908 < 0.0001 
19  -0.406209 0.053 -7.638 < 0.0001 
2  0.477319 0.066 7.182 < 0.0001 

17  -0.521820 0.073 -7.166 < 0.0001 

แทนความคลาดเคลื่อนจากการพยากรณ์ ณ เวลา t – j

 
 

 
จากการแทนคา่ประมาณพารามเิตอรใ์นตารางที ่2 จะไดต้วัแบบพยากรณ์แสดงดงันี้ 
 

   t t 1 t 17 t 18 t 19 t 20 t 2 t 17Ŷ Y 0.592259 Y Y 0.406209 Y Y 0.477319e 0.521820e              (10) 
 
  เมื่อ tŶ  แทนค่าพยากรณ์ ณ เวลา t 
   t jY    แทนอนุกรมเวลา ณ เวลา t – j 
   t je   แทนความคลาดเคลื่อนจากการพยากรณ์ ณ เวลา t – j 

 
ภาพท่ี 2 กราฟ ACF และ PACF ของอนุกรมเวลาราคาไขไ่ก ่

 
ภาพท่ี 3 กราฟ ACF และ PACF ของอนุกรมเวลาราคาไขไ่ก่เมือ่แปลงขอ้มลูดว้ยผลต่างล าดบั

ที ่1 
 

ตารางท่ี 2 ค่าประมาณพารามเิตอรข์องตวัแบบ AR(17, 19) I(1) MA(2, 17) 

พารามิเตอร ์
ค่าประมาณ 
พารามิเตอร ์

ความคลาดเคล่ือน 
มาตรฐาน 

t p-value 

17  -0.592259 0.054 -10.908 < 0.0001 
19  -0.406209 0.053 -7.638 < 0.0001 
2  0.477319 0.066 7.182 < 0.0001 

17  -0.521820 0.073 -7.166 < 0.0001 

ภาพที่ 2 กราฟ ACF และ PACF ของอนุกรมเวลาราคาไข่ไก่

 
 

 
จากการแทนคา่ประมาณพารามเิตอรใ์นตารางที ่2 จะไดต้วัแบบพยากรณ์แสดงดงันี้ 
 

   t t 1 t 17 t 18 t 19 t 20 t 2 t 17Ŷ Y 0.592259 Y Y 0.406209 Y Y 0.477319e 0.521820e              (10) 
 
  เมื่อ tŶ  แทนค่าพยากรณ์ ณ เวลา t 
   t jY    แทนอนุกรมเวลา ณ เวลา t – j 
   t je   แทนความคลาดเคลื่อนจากการพยากรณ์ ณ เวลา t – j 

 
ภาพท่ี 2 กราฟ ACF และ PACF ของอนุกรมเวลาราคาไขไ่ก ่

 
ภาพท่ี 3 กราฟ ACF และ PACF ของอนุกรมเวลาราคาไขไ่ก่เมือ่แปลงขอ้มลูดว้ยผลต่างล าดบั

ที ่1 
 

ตารางท่ี 2 ค่าประมาณพารามเิตอรข์องตวัแบบ AR(17, 19) I(1) MA(2, 17) 

พารามิเตอร ์
ค่าประมาณ 
พารามิเตอร ์

ความคลาดเคล่ือน 
มาตรฐาน 

t p-value 

17  -0.592259 0.054 -10.908 < 0.0001 
19  -0.406209 0.053 -7.638 < 0.0001 
2  0.477319 0.066 7.182 < 0.0001 

17  -0.521820 0.073 -7.166 < 0.0001 

ภาพที่ 3 กราฟ ACF และ PACF ของอนุกรมเวลาราคาไข่ไก่เมื่อแปลงข้อมูลด้วยผลต่างล�ำดับที่ 1
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ตารางที่ 2 ค่าประมาณพารามิเตอร์ของตัวแบบ AR(17, 19) I(1) MA(2, 17)

พารามิเตอร์
ค่าประมาณ

พารามิเตอร์

ความคลาดเคลื่อน

มาตรฐาน
t p-value

	 φ
17

-0.592259 0.054 -10.908 < 0.0001

	 φ
19

-0.406209 0.053 -7.638 < 0.0001

	 θ
2

0.477319 0.066 7.182 < 0.0001

	 θ
17

-0.521820 0.073 -7.166 < 0.0001

ภาพที่ 4 กราฟ ACF และ PACF ของความคลาดเคลื่อนจากการพยากรณ์

โดยวิธีบอกซ์-เจนกินส์ที่มีตัวแบบ AR(17, 19) I(1) MA(2, 17) ไม่มีพจน์ค่าคงตัว

 
 

 
ภาพท่ี 4 กราฟ ACF และ PACF ของความคลาดเคลื่อนจากการพยากรณ์ 

โดยวธิบีอกซ-์เจนกนิสท์ีม่ตีวัแบบ AR(17, 19) I(1) MA(2, 17) ไม่มพีจน์ค่าคงตวั 
 

            2. ผลการพยากรณ์โดยวิธีการปรบัเรียบด้วยเส้นโค้งเลขช้ีก าลงัของโฮลต ์
             จากการตรวจสอบคุณลกัษณะของความคลาดเคลื่อนจากการพยากรณ์โดยวธิกีาร
ท าใหเ้รยีบดว้ยเสน้โคง้เลขชีก้ าลงัของโฮลต ์ทีร่ะดบันยัส าคญั 0.01 พบว่า ความคลาดเคลื่อนมี
การแจกแจงปรกต ิ(Kolmogorov-Smirnov Z = 0.623, p-value = 0.833) มกีารเคลื่อนไหวเป็น
อิสระกัน (Runs Test: Z = -2.279, p-value = 0.023) มีค่าเฉลี่ยเท่ากับศูนย์ ( t = -0.32,  
p-value = 0.75) และมคีวามแปรปรวนเท่ากนัทุกช่วงเวลา (Levene Statistic = 0.6, p-value = 
0.826) ดงันัน้ตวัแบบพยากรณ์ทีไ่ดม้คีวามเหมาะสม ตวัแบบพยากรณ์แสดงดงันี้ 
 

                   t mŶ 2.739997 0.004984 m                                                     (11) 
 
  เมื่อ t mŶ   แทนค่าพยากรณ์ ณ เวลา t + m โดยที ่m = 1 แทนเดอืนกนัยายน 2560 
 
             3. ผลการพยากรณ์โดยวิธีการปรบัเรียบด้วยเส้นโค้งเลขช้ีก าลงัของบราวน์ 
              จากการตรวจสอบคุณลกัษณะของความคลาดเคลื่อนจากการพยากรณ์โดยวธิกีาร
ท าใหเ้รยีบดว้ยเสน้โคง้เลขชีก้ าลงัของบราวน์ ทีร่ะดบันยัส าคญั 0.01 พบว่า ความคลาดเคลื่อน
มกีารแจกแจงปรกติ (Kolmogorov-Smirnov Z = 0.649, p-value = 0.793) มกีารเคลื่อนไหว
เป็นอสิระกนั (Runs Test: Z = -2.441, p-value = 0.015) มคี่าเฉลีย่เท่ากบัศูนย ์(t = 0.015,  
p-value = 0.988) และมีความแปรปรวนเท่ากันทุกช่วงเวลา (Levene Statistic = 0.75,  
p-value = 0.689) ดงันัน้ตวัแบบพยากรณ์ทีไ่ดม้คีวามเหมาะสม ตวัแบบพยากรณ์แสดงดงันี้ 
 

2. ผลการพยากรณ์โดยวิธีการปรับเรียบ

ด้วยเส้นโค้งเลขชี้ก�ำลังของโฮลต์

	 จากการตรวจสอบคุณลั กษณะของ

ความคลาดเคลื่อนจากการพยากรณ์โดยวิธีการ

ท�ำให ้เรียบด ้วยเส ้นโค ้งเลขชี้ก�ำลังของโฮลต์  

ที่ระดับนัยส�ำคัญ 0.01 พบว่า ความคลาดเคลื่อน

มีการแจกแจงปรกติ (Kolmogorov-Smirnov Z = 

0.623, p-value = 0.833) มีการเคลื่อนไหวเป็น

อิสระกัน (Runs Test: Z = -2.279, p-value 

= 0.023) มีค่าเฉลี่ยเท่ากับศูนย์ (t = -0.32,  

p-value = 0.75) และมีความแปรปรวนเท่ากัน

ทุกช่วงเวลา (Levene Statistic = 0.6, p-value 

= 0.826) ดังนั้นตัวแบบพยากรณ์ที่ได้มีความ

เหมาะสม ตัวแบบพยากรณ์แสดงดังนี้

		

 
 

 
ภาพท่ี 4 กราฟ ACF และ PACF ของความคลาดเคลื่อนจากการพยากรณ์ 

โดยวธิบีอกซ-์เจนกนิสท์ีม่ตีวัแบบ AR(17, 19) I(1) MA(2, 17) ไม่มพีจน์ค่าคงตวั 
 

            2. ผลการพยากรณ์โดยวิธีการปรบัเรียบด้วยเส้นโค้งเลขช้ีก าลงัของโฮลต ์
             จากการตรวจสอบคุณลกัษณะของความคลาดเคลื่อนจากการพยากรณ์โดยวธิกีาร
ท าใหเ้รยีบดว้ยเสน้โคง้เลขชีก้ าลงัของโฮลต ์ทีร่ะดบันยัส าคญั 0.01 พบว่า ความคลาดเคลื่อนมี
การแจกแจงปรกต ิ(Kolmogorov-Smirnov Z = 0.623, p-value = 0.833) มกีารเคลื่อนไหวเป็น
อิสระกัน (Runs Test: Z = -2.279, p-value = 0.023) มีค่าเฉลี่ยเท่ากับศูนย์ ( t = -0.32,  
p-value = 0.75) และมคีวามแปรปรวนเท่ากนัทุกช่วงเวลา (Levene Statistic = 0.6, p-value = 
0.826) ดงันัน้ตวัแบบพยากรณ์ทีไ่ดม้คีวามเหมาะสม ตวัแบบพยากรณ์แสดงดงันี้ 
 

                   t mŶ 2.739997 0.004984 m                                                     (11) 
 
  เมื่อ t mŶ   แทนค่าพยากรณ์ ณ เวลา t + m โดยที ่m = 1 แทนเดอืนกนัยายน 2560 
 
             3. ผลการพยากรณ์โดยวิธีการปรบัเรียบด้วยเส้นโค้งเลขช้ีก าลงัของบราวน์ 
              จากการตรวจสอบคุณลกัษณะของความคลาดเคลื่อนจากการพยากรณ์โดยวธิกีาร
ท าใหเ้รยีบดว้ยเสน้โคง้เลขชีก้ าลงัของบราวน์ ทีร่ะดบันยัส าคญั 0.01 พบว่า ความคลาดเคลื่อน
มกีารแจกแจงปรกติ (Kolmogorov-Smirnov Z = 0.649, p-value = 0.793) มกีารเคลื่อนไหว
เป็นอสิระกนั (Runs Test: Z = -2.441, p-value = 0.015) มคี่าเฉลีย่เท่ากบัศูนย ์(t = 0.015,  
p-value = 0.988) และมีความแปรปรวนเท่ากันทุกช่วงเวลา (Levene Statistic = 0.75,  
p-value = 0.689) ดงันัน้ตวัแบบพยากรณ์ทีไ่ดม้คีวามเหมาะสม ตวัแบบพยากรณ์แสดงดงันี้ 
 

	 (11)

เมื่อ t mŶ +  แทนค่าพยากรณ์ ณ เวลา t + m โดยที่ m = 1 แทนเดือนกันยายน 2560
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3. ผลการพยากรณ์โดยวิธีการปรับเรียบ

ด้วยเส้นโค้งเลขชี้ก�ำลังของบราวน์

 	 จากการตรวจสอบคุณลั กษณะของ

ความคลาดเคลื่อนจากการพยากรณ์โดยวิธีการ

ท�ำให้เรียบด้วยเส้นโค้งเลขชี้ก�ำลังของบราวน์  

ที่ระดับนัยส�ำคัญ 0.01 พบว่า ความคลาดเคลื่อน

มีการแจกแจงปรกติ (Kolmogorov-Smirnov Z = 

0.649, p-value = 0.793) มีการเคลื่อนไหว 

เป็นอิสระกัน (Runs Test: Z = -2.441, p-value  

= 0.015) มีค่าเฉลี่ยเท่ากับศูนย์ (t = 0.015,  

p-value = 0.988) และมีความแปรปรวนเท่ากัน 

ทุกช ่วงเวลา (Levene Statist ic = 0.75,  

p-value = 0.689) ดังนั้นตัวแบบพยากรณ์ที่ได ้

มีความเหมาะสม ตัวแบบพยากรณ์แสดงดังนี้

		

 
 

                  t m
1Ŷ 2.715506 0.022219 m 1

0.537239
      

                               (12) 

 
  เมื่อ t mŶ   แทนค่าพยากรณ์ ณ เวลา t + m โดยที ่m = 1 แทนเดอืนกนัยายน 2560 
 
             4. ผลการพยากรณ์โดยวิธีการปรบัเรียบด้วยเส้นโค้งเลขช้ีก าลงัท่ีมีแนวโน้ม
แบบแดม 
              จากการตรวจสอบคุณลกัษณะของความคลาดเคลื่อนจากการพยากรณ์โดยวธิกีาร
ท าให้เรียบด้วยเส้นโค้งเลขชี้ก าลังที่มีแนวโน้มแบบแดม ที่ระดับนัยส าคัญ 0.01 พบว่า 
ความคลาดเคลื่อนมกีารแจกแจงปรกต ิ(Kolmogorov-Smirnov Z = 0.527, p-value = 0.944) 
มกีารเคลื่อนไหวเป็นอสิระกนั (Runs Test: Z = -2.116, p-value = 0.034) มคี่าเฉลี่ยเท่ากบั
ศนูย ์(t = 0.19, p-value = 0.85) และมคีวามแปรปรวนเท่ากนัทุกช่วงเวลา (Levene Statistic 
= 0.536, p-value = 0.876) ดงันัน้ตวัแบบพยากรณ์ที่ได้มีความเหมาะสม ตวัแบบพยากรณ์
แสดงดงันี้ 
 

                  
m

i
t m

i 1
Ŷ 2.739999 0.039988 0.099876



                                         (13) 

 
     เมื่อ t mŶ   แทนค่าพยากรณ์ ณ เวลา t + m โดยที ่m = 1 แทนเดอืนกนัยายน 2560 
 
             5. ผลการพยากรณ์โดยวิธีการปรบัเรียบด้วยเส้นโค้งเลขช้ีก าลงัท่ีมีฤดูกาล 
อย่างง่าย 
              จากการตรวจสอบคุณลกัษณะของความคลาดเคลื่อนจากการพยากรณ์โดยวธิกีาร
ปรบัเรยีบดว้ยเสน้โคง้เลขชีก้ าลงัทีม่ฤีดกูาลอย่างง่าย ทีร่ะดบันยัส าคญั 0.01 พบว่า ความคลาด
เคลื่อนมีการแจกแจงปรกติ (Kolmogorov-Smirnov Z = 0.571, p-value = 0.9) มีการ
เคลื่อนไหวเป็นอสิระกนั (Runs Test: Z = -0.814, p-value = 0.416) มคี่าเฉลีย่เท่ากบัศูนย ์(t 
= 0.065, p-value = 0.948) และมีความแปรปรวนเท่ากนัทุกช่วงเวลา (Levene Statistic = 
0.601, p-value = 0.825) ดงันัน้ตวัแบบพยากรณ์ทีไ่ดม้คีวามเหมาะสม ตวัแบบพยากรณ์แสดง
ดงันี้ 
                t t

ˆŶ 2.6211 S                                                           (14) 
 
     เมื่อ tŶ แทนค่าพยากรณ์ ณ เวลา t 
           tŜ  แทนดชันีฤดูกาล รายละเอยีดแสดงดงัตารางที่ 3 ซึ่งสามารถอธบิายได้ว่า 
ราคาไข่ไก่ของเดอืนพฤษภาคมถงึเดอืนกนัยายน และเดอืนพฤศจกิายนของทุกปี มคี่าสงูกว่า
เดอืนอื่น ๆ เน่ืองจากมคี่าดชันีฤดกูาลมากกว่า 0 
 

	 (12)

เมื่อ t mŶ +  แทนค่าพยากรณ์ ณ เวลา t + m โดยที่ m = 1 แทนเดือนกันยายน 2560

4. ผลการพยากรณ์โดยวิธีการปรับเรียบ

ด้วยเส้นโค้งเลขชี้ก�ำลังที่มีแนวโน้มแบบแดม

	 จากการตรวจสอบคุณลั กษณะของ

ความคลาดเคลื่อนจากการพยากรณ์โดยวิธีการ

ท�ำให้เรียบด้วยเส้นโค้งเลขชี้ก�ำลังที่มีแนวโน้ม 

แบบแดม ทีร่ะดบันยัส�ำคญั 0.01 พบว่า ความคลาด

เคลื่อนมีการแจกแจงปรกติ (Kolmogorov-

Smirnov Z = 0.527, p-value = 0.944)  

มีการเคลื่อนไหวเป็นอิสระกัน (Runs Test: Z = 

-2.116, p-value = 0.034) มีค่าเฉลี่ยเท่ากับ

ศูนย์ (t = 0.19, p-value = 0.85) และมีความ

แปรปรวนเท่ากันทุกช่วงเวลา (Levene Statistic 

= 0.536, p-value = 0.876) ดังนั้นตัวแบบ

พยากรณ์ท่ีได้มีความเหมาะสม ตัวแบบพยากรณ์

แสดงดังนี้

		

 
 

                  t m
1Ŷ 2.715506 0.022219 m 1

0.537239
      

                               (12) 

 
  เมื่อ t mŶ   แทนค่าพยากรณ์ ณ เวลา t + m โดยที ่m = 1 แทนเดอืนกนัยายน 2560 
 
             4. ผลการพยากรณ์โดยวิธีการปรบัเรียบด้วยเส้นโค้งเลขช้ีก าลงัท่ีมีแนวโน้ม
แบบแดม 
              จากการตรวจสอบคุณลกัษณะของความคลาดเคลื่อนจากการพยากรณ์โดยวธิกีาร
ท าให้เรียบด้วยเส้นโค้งเลขชี้ก าลังที่มีแนวโน้มแบบแดม ที่ระดับนัยส าคัญ 0.01 พบว่า 
ความคลาดเคลื่อนมกีารแจกแจงปรกต ิ(Kolmogorov-Smirnov Z = 0.527, p-value = 0.944) 
มกีารเคลื่อนไหวเป็นอสิระกนั (Runs Test: Z = -2.116, p-value = 0.034) มคี่าเฉลี่ยเท่ากบั
ศนูย ์(t = 0.19, p-value = 0.85) และมคีวามแปรปรวนเท่ากนัทุกช่วงเวลา (Levene Statistic 
= 0.536, p-value = 0.876) ดงันัน้ตวัแบบพยากรณ์ที่ได้มีความเหมาะสม ตวัแบบพยากรณ์
แสดงดงันี้ 
 

                  
m

i
t m

i 1
Ŷ 2.739999 0.039988 0.099876



                                         (13) 

 
     เมื่อ t mŶ   แทนค่าพยากรณ์ ณ เวลา t + m โดยที ่m = 1 แทนเดอืนกนัยายน 2560 
 
             5. ผลการพยากรณ์โดยวิธีการปรบัเรียบด้วยเส้นโค้งเลขช้ีก าลงัท่ีมีฤดูกาล 
อย่างง่าย 
              จากการตรวจสอบคุณลกัษณะของความคลาดเคลื่อนจากการพยากรณ์โดยวธิกีาร
ปรบัเรยีบดว้ยเสน้โคง้เลขชีก้ าลงัทีม่ฤีดกูาลอย่างง่าย ทีร่ะดบันยัส าคญั 0.01 พบว่า ความคลาด
เคลื่อนมีการแจกแจงปรกติ (Kolmogorov-Smirnov Z = 0.571, p-value = 0.9) มีการ
เคลื่อนไหวเป็นอสิระกนั (Runs Test: Z = -0.814, p-value = 0.416) มคี่าเฉลีย่เท่ากบัศูนย ์(t 
= 0.065, p-value = 0.948) และมีความแปรปรวนเท่ากนัทุกช่วงเวลา (Levene Statistic = 
0.601, p-value = 0.825) ดงันัน้ตวัแบบพยากรณ์ทีไ่ดม้คีวามเหมาะสม ตวัแบบพยากรณ์แสดง
ดงันี้ 
                t t

ˆŶ 2.6211 S                                                           (14) 
 
     เมื่อ tŶ แทนค่าพยากรณ์ ณ เวลา t 
           tŜ  แทนดชันีฤดูกาล รายละเอยีดแสดงดงัตารางที่ 3 ซึ่งสามารถอธบิายได้ว่า 
ราคาไข่ไก่ของเดอืนพฤษภาคมถงึเดอืนกนัยายน และเดอืนพฤศจกิายนของทุกปี มคี่าสงูกว่า
เดอืนอื่น ๆ เน่ืองจากมคี่าดชันีฤดกูาลมากกว่า 0 
 

	 (13)

เมื่อ t mŶ +  แทนค่าพยากรณ์ ณ เวลา t + m โดยที่ m = 1 แทนเดือนกันยายน 2560

5. ผลการพยากรณ ์ โดยวิธีการปรับ

เรียบด ้วยเส ้นโค ้ ง เลขชี้ก� ำลั ง ท่ีมีฤดูกาล 

อย่างง่าย

	 จากการตรวจสอบคุณลั กษณะของ

ความคลาดเคลื่อนจากการพยากรณ์โดยวิธีการ

ปรบัเรยีบด้วยเส้นโค้งเลขชีก้�ำลงัทีม่ฤีดกูาลอย่างง่าย 

ที่ระดับนัยส�ำคัญ 0.01 พบว่า ความคลาดเคลื่อน

มีการแจกแจงปรกติ (Kolmogorov-Smirnov Z = 

0.571, p-value = 0.9) มีการเคลื่อนไหวเป็น

อิสระกัน (Runs Test: Z = -0.814, p-value 

= 0.416) มีค่าเฉลี่ยเท่ากับศูนย์ (t = 0.065,  

p-value = 0.948) และมีความแปรปรวนเท่ากัน 

ทุกช่วงเวลา (Levene Statistic = 0.601,  

p-value = 0.825) ดังนั้นตัวแบบพยากรณ์ที่ได ้

มีความเหมาะสม ตัวแบบพยากรณ์แสดงดังนี้

		  t t
ˆŶ 2.6211 S= + 	 (14)

เมื่อ 	 tŶ 	แทนค่าพยากรณ์ ณ เวลา t

	 tŜ  แทนดัชนีฤดูกาล รายละเอียดแสดงดังตารางที่ 3 ซึ่งสามารถอธิบายได้ว่า ราคาไข่ไก่ของ 

เดอืนพฤษภาคมถงึเดอืนกนัยายน และเดอืนพฤศจกิายนของทกุปี มค่ีาสงูกว่าเดอืนอืน่ ๆ เนือ่งจากมค่ีาดชันี

ฤดูกาลมากกว่า 0
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ตารางที่ 3 ดัชนีฤดูกาลของอนุกรมเวลาราคาไข่ไก่ จากวิธีการปรับเรียบด้วยเส้นโค้งเลขชี้ก�ำลังอย่างง่าย

เดือน ดัชนีฤดูกาล เดือน ดัชนีฤดูกาล

มกราคม -0.106447 กรกฎาคม 0.042014

กุมภาพันธ์ -0.076447 สิงหาคม 0.118937

มีนาคม -0.080294 กันยายน 0.101053

เมษายน -0.073370 ตุลาคม -0.008114

พฤษภาคม 0.028937 พฤศจิกายน 0.030219

มิถุนายน 0.076630 ธันวาคม -0.047281

6. ผลการพยากรณ์โดยวิธีการปรับเรียบ

ด้วยเส้นโค้งเลขชี้ก�ำลังของวินเทอร์แบบบวก

	 จากการตรวจสอบคุณลั กษณะของ

ความคลาดเคลื่อนจากการพยากรณ์โดยวิธีการ

ปรับเรียบด้วยเส้นโค้งเลขช้ีก�ำลังของวินเทอร์ 

แบบบวก ที่ ร ะ ดับนัยส� ำคัญ 0.01 พบว ่ า  

ค ว า ม ค ล า ด เ ค ลื่ อ น มี ก า ร แ จ ก แ จ ง ป ร ก ติ  

(Kolmogorov-Smirnov Z = 0.509, p-value  

= 0.958) มีการเคลื่ อนไหวเป ็นอิสระกัน  

(Runs Test: Z = -1.465, p-value = 0.143) 

มีค่าเฉลี่ยเท่ากับศูนย์ (t = -0.479, p-value  

= 0.633) และมีความแปรปรวนเท่ากันทุก

ช่วงเวลา (Levene Statistic = 0.6, p-value  

= 0.826) ดังนั้นตัวแบบพยากรณ์ที่ได้มีความ

เหมาะสม ตัวแบบพยากรณ์แสดงดังนี้

		

 
 

ตารางท่ี 3 ดชันีฤดูกาลของอนุกรมเวลาราคาไข่ไก่ จากวธิีการปรบัเรียบด้วยเสน้โค้งเลขชี้
ก าลงัอย่างง่าย 

เดือน ดชันีฤดกูาล เดือน ดชันีฤดกูาล 
มกราคม -0.106447 กรกฎาคม 0.042014 
กุมภาพนัธ ์ -0.076447 สงิหาคม 0.118937 
มนีาคม -0.080294 กนัยายน 0.101053 
เมษายน -0.073370 ตุลาคม -0.008114 
พฤษภาคม 0.028937 พฤศจกิายน 0.030219 
มถุินายน 0.076630 ธนัวาคม -0.047281 

 
            6. ผลการพยากรณ์โดยวิธีการปรบัเรียบด้วยเส้นโค้งเลขช้ีก าลงัของวินเทอร์
แบบบวก 
             จากการตรวจสอบคุณลกัษณะของความคลาดเคลื่อนจากการพยากรณ์โดยวธิกีาร
ปรับเรียบด้วยเส้นโค้งเลขชี้ก าลังของวินเทอร์แบบบวก  ที่ระดับนัยส าคัญ 0.01 พบว่า 
ความคลาดเคลื่อนมกีารแจกแจงปรกต ิ(Kolmogorov-Smirnov Z = 0.509, p-value = 0.958) 
มกีารเคลื่อนไหวเป็นอสิระกนั (Runs Test: Z = -1.465, p-value = 0.143) มคี่าเฉลีย่เท่ากบั
ศูนย์ (t = -0.479, p-value = 0.633) และมีความแปรปรวนเท่ากันทุกช่วงเวลา (Levene 
Statistic = 0.6, p-value = 0.826) ดังนัน้ตัวแบบพยากรณ์ที่ได้มีความเหมาะสม ตัวแบบ
พยากรณ์แสดงดงันี้ 
 

                   t m t
ˆŶ 2.64213 0.004649m S                                                  (15) 

 
  เมื่อ t mŶ   แทนค่าพยากรณ์ ณ เวลา t + m โดยที ่m = 1 แทนเดอืนกนัยายน 2560 

      tŜ     แทนดชันีฤดกูาล รายละเอยีดแสดงดงัตารางที ่4 ซึง่สามารถอธบิายไดว้่า 
ราคาไข่ไก่ของเดอืนพฤษภาคมถงึเดอืนกนัยายน และเดอืนพฤศจกิายนของทุกปี มคี่าสงูกว่า
เดอืนอื่น ๆ เน่ืองจากมคี่าดชันีฤดกูาลมากกว่า 0 

 

ตารางท่ี 4 ดชันีฤดูกาลของอนุกรมเวลาราคาไข่ไก่ จากวธิีการปรบัเรียบด้วยเสน้โค้งเลขชี้
ก าลงัของวนิเทอรแ์บบบวก 

เดือน ดชันีฤดกูาล เดือน ดชันีฤดกูาล 
มกราคม -0.086355 กรกฎาคม 0.026828 
กุมภาพนัธ ์ -0.062234 สงิหาคม 0.097872 
มนีาคม -0.071960 กนัยายน 0.109386 
เมษายน -0.070917 ตุลาคม -0.005661 
พฤษภาคม 0.025511 พฤศจกิายน 0.026793 
มถุินายน 0.067324 ธนัวาคม -0.056587 

	 (15)

เมื่อ 	 t mŶ + 	 แทนค่าพยากรณ์ ณ เวลา t + m โดยที่ m = 1 แทนเดือนกันยายน 2560

	 tŜ   	 แทนดัชนีฤดูกาล รายละเอียดแสดงดังตารางท่ี 4 ซึ่งสามารถอธิบายได้ว่า ราคาไข่ไก่

ของเดือนพฤษภาคมถึงเดือนกันยายน และเดือนพฤศจิกายนของทุกปี มีค่าสูงกว่าเดือนอื่น ๆ เนื่องจาก 

มีค่าดัชนีฤดูกาลมากกว่า 0

ตารางที่ 4	ดัชนีฤดูกาลของอนุกรมเวลาราคาไข่ไก่ จากวิธีการปรับเรียบด้วยเส้นโค้งเลขชี้ก�ำลังของ 

วินเทอร์แบบบวก

เดือน ดัชนีฤดูกาล เดือน ดัชนีฤดูกาล

มกราคม -0.086355 กรกฎาคม 0.026828

กุมภาพันธ์ -0.062234 สิงหาคม 0.097872

มีนาคม -0.071960 กันยายน 0.109386

เมษายน -0.070917 ตุลาคม -0.005661

พฤษภาคม 0.025511 พฤศจิกายน 0.026793

มิถุนายน 0.067324 ธันวาคม -0.056587
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  	 7.	ผลการพยากรณ์โดยวิธีการปรับเรียบ

ด้วยเส้นโค้งเลขชี้ก�ำลังของวินเทอร์แบบคูณ

	 จ ากกา รตรวจสอบคุณลั กษณะของ

ความคลาดเคลื่อนจากการพยากรณ์โดยวิธีการ

ปรับเรียบด้วยเส้นโค้งเลขชี้ก�ำลังของวินเทอร์ 

แบบคูณ ทีร่ะดบันยัส�ำคญั 0.01 พบว่า ความคลาดเคลือ่น 

มี ก า ร แ จ ก แ จ ง ป ร ก ติ  ( K o l m o g o r o v -

Smirnov Z = 0.48, p-value = 0.975)  

มีค่าเฉลี่ยเท่ากับศูนย์ (t = -0.509, p-value 

= 0.612) และมีความแปรปรวนเท่ากันทุกช่วง

เวลา (Levene Statistic = 0.613, p-value 

= 0.815) แต่มีการเคลื่อนไหวไม่เป็นอิสระกัน 

(Runs Test: Z = -3.092, p-value = 0.002) 

นั่นหมายความว่า ตัวแบบพยากรณ์โดยวิธีนี้ไม่มี

ความเหมาะสม จึงไม่น�ำเสนอตัวแบบไว้ ณ ท่ีนี้  

รวมถึงจะไม่มีการน�ำตัวแบบไปพยากรณ์ข้อมูล 

ชุดที่ 2 เพื่อเปรียบเทียบค่า MAPE และ RMSE 

8.	ผลการเปรียบเทียบความถูกต้องของ

ตัวแบบพยากรณ์

	 จากการ เปรี ยบ เที ยบค ่ า จ ริ ง กั บค ่ า

พยากรณ์ราคาไข่ไก่ของข้อมูลชุดที่ 2 ตั้งแต ่

เดือนกันยายน 2560 ถึงเดือนกุมภาพันธ์ 2561 

จ�ำนวน 6 ค ่า โดยการค�ำนวณค่า MAPE  

และ RMSE ในสมการที่ (8) และสมการที่ (9) 

ตามล�ำดับ ได้ผลแสดงดังตารางที่ 5

ตารางที่ 5 ค่า MAPE และ RMSE ของข้อมูลชุดที่ 2 

วิธีการพยากรณ์ MAPE RMSE

บอกซ์-เจนกินส์ 4.1634 0.1304

โฮลต์ 7.1261 0.1952

บราวน์ 9.1519 0.2523

แดม 6.5416 0.1805

ฤดูกาลอย่างง่าย 2.8503 0.0844

วินเทอร์แบบบวก 2.8872 0.0943

จากตารางที่ 5 พบว่า เมื่อใช้ตัวแบบพยากรณ์ 

ของวิธีการปรับเรียบด้วยเส้นโค้งเลขชี้ก�ำลังท่ีม ี

ฤดูกาลอย่างง่าย ในสมการที่ (14) ได้ค่า MAPE  

และ RMSE ต�่ำที่สุด ดังนั้นวิธีการพยากรณ์นี้จึง 

เป็นวิธีที่มีความถูกต้องและเหมาะสมกับอนุกรม

ราคาไข่ไก่ชุดนี้มากที่สุด โดยวิธีการพยากรณ์

นี้ มี ค วามผิ ดพลาดจากการพยากรณ ์ เพี ย ง 

ร้อยละ 2.8503 (MAPE = 2.8503) หรือมี 

ความผดิพลาดจากการพยากรณ์ 0.0844 บาท/ฟอง  

(RMSE = 0.0844) เมื่อใช้วิธีการพยากรณ์นี้

ในการพยากรณ์ราคาไข่ไก่ ตั้งแต่เดือนมีนาคมถึง

เดือนธันวาคม 2561 ได้ผลการพยากรณ์แสดงดัง

ตารางที่ 6 
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ตารางที่ 6 ค่าพยากรณ์ราคาไข่ไก่ (บาท/ฟอง) ตั้งแต่เดือนมีนาคมถึงเดือนธันวาคม 2561

ช่วงเวลา ราคาไข่ไก่ ช่วงเวลา ราคาไข่ไก่ ช่วงเวลา ราคาไข่ไก่

มี.ค. 2561 2.54 ก.ค. 2561 2.66 พ.ย. 2561 2.65

เม.ย. 2561 2.55 ส.ค. 2561 2.74 ธ.ค. 2561 2.57

พ.ค. 2561 2.65 ก.ย. 2561 2.72

มิ.ย. 2561 2.70 ต.ค. 2561 2.61

สรุปและอภิปรายผล
การวิจัยครั้งนี้ได ้น�ำเสนอวิธีการสร้างและ

คัดเลือกตัวแบบพยากรณ์ที่เหมาะสมกับอนุกรม

เวลาราคาไข่ไก่ โดยใช้ข้อมูลจากเว็บไซต์ของ 

ส� ำ นั ก ง า น เ ศ ร ษ ฐ กิ จ ก า ร เ ก ษ ต ร  ตั้ ง แ ต ่ 

เดือนมกราคม 2548 ถึงเดือนกุมภาพันธ์ 2561 

จ�ำนวน 158 ค่า ผู ้วิจัยได้แบ่งข้อมูลออกเป็น 

2 ชุด ชุดที่ 1 คือข้อมูลตั้งแต่เดือนมกราคม 

2548 ถึงเดือนสิงหาคม 2560 จ�ำนวน 152 ค่า  

ส�ำหรับการสร ้างตัวแบบพยากรณ์โดยวิธีการ

ทางสถิติ ท้ั งหมด 7 วิ ธี ได ้แก ่  วิ ธีบอกซ ์

-เจนกินส์ วิธีการปรับเรียบด้วยเส้นโค้งเลขชี้ก�ำลัง

ของโฮลต์ วิธีการปรับเรียบด้วยเส้นโค้งเลขช้ีก�ำลัง 

ของบราวน ์ วิ ธีการปรับเรียบด ้วยเส ้นโค ้ ง

เลขชี้ก�ำลังที่มีแนวโน้มแบบแดม วิธีการปรับ

เรียบด้วยเส้นโค้งเลขชี้ก�ำลังที่มีฤดูกาลอย่างง่าย  

วธีิการปรบัเรยีบด้วยเส้นโค้งเลขชีก้�ำลงัของวนิเทอร์ 

แบบบวก และวิธีการปรับเรียบด ้วยเส ้นโค ้ง

เลขชี้ก�ำลังของวินเทอร์แบบคูณ ชุดที่ 2 คือข้อมูล

ตั้งแต่เดือนกันยายน 2560 ถึงเดือนกุมภาพันธ์ 

2561 จ�ำนวน 6 ค่า ส�ำหรับการเปรียบเทียบ 

ความถูกต้องของตัวแบบพยากรณ์ด้วยเกณฑ ์

เปอร ์ เซ็นต ์ความคลาดเคลื่อนสัมบูรณ ์ เฉลี่ย  

(MAPE) และเกณฑ์รากทีส่องของความคลาดเคลือ่น 

ก� ำ ลั ง ส อ ง เ ฉ ลี่ ย  ( R M S E )  ที่ ต�่ ำ ที่ สุ ด  

ผลการศึกษาพบว่า วิธีการปรับเรียบด้วยเส้นโค้ง 

เลขชีก้�ำลงัทีม่ฤีดกูาลอย่างง่าย เป็นวธิทีีม่คีวามถกูต้อง 

และเหมาะสมมากท่ีสุด ซึ่งมีตัวแบบพยากรณ ์

ดังนี้

t t
ˆŶ 2.6211 S= +

เมื่อ 	 tŶ  	แทนค่าพยากรณ์ ณ เวลา t

	 tŜ  	 แทนดัชนีฤดูกาล 

เมื่อใช้วิธีการปรับเรียบด้วยเส้นโค้งเลขช้ีก�ำลัง

ที่มีฤดูกาลอย่างง่ายในการพยากรณ์ราคาไข่ไก่  

ตั้ งแต ่ เดือนมีนาคมถึงเดือนธันวาคม 2561  

พบว่า ราคาไข่ไก่มีแนวโน้มเพิ่มขึ้นเพียงเล็กน้อย  

ซึ่ ง ผ ล ก า ร ศึ ก ษ า ค รั้ ง นี้ มี ค ว า ม ขั ด แ ย ้ ง

กับการศึกษาของวรางคณา กีรติ วิบูลย ์ [4]  

ที่พบว่า วิธีการปรับเรียบด้วยเส้นโค้งเลขชี้ก�ำลัง

ของโฮลต์ มีความเหมาะสมกับการพยากรณ์ราคา

ไข่ไก่มากที่สุด อาจเนื่องมาจากการศึกษาของ

วรางคณา กีรติวิบูลย์ [4] นั้นได้ศึกษาวิธีการ

พยากรณ์เพียง 2 วิธีเท่านั้น จึงไม่ครอบคลุม 

วิธีการพยากรณ์ที่ดีที่สุด

จากผลการวิเคราะห์อนุกรมเวลาราคาไข่ไก่

ของข้อมูลชุดที่ 1 ที่พบว่า อนุกรมเวลาชุดนี้มีเพียง

ส่วนประกอบของแนวโน้ม ซึ่งวิธีการพยากรณ์ 

ที่มีความเหมาะสมควรจะเป็นวิธีบอกซ์-เจนกินส์ 

(เม่ือใช้ตัวแบบ ARIMA) วิธีการปรับเรียบด้วย

เส้นโค้งเลขชี้ก�ำลังของโฮลต์ วิธีการปรับเรียบด้วย 

เส้นโค้งเลขชี้ก�ำลังของบราวน์ และวิธีการปรับ

เรียบด้วยเส้นโค้งเลขชี้ก�ำลังท่ีมีแนวโน้มแบบแดม  
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แต ่ผลการศึกษาครั้ งนี้กลับพบว ่า วิธีการที่มี

ความเหมาะสม คือ วิธีการปรับเรียบด้วยเส้นโค้ง

เลขชีก้�ำลงัทีม่ฤีดกูาลอย่างง่าย ซึง่มคีวามเหมาะสม 

กับอนุกรม เวลาที่ มี เพี ยงส ่ วนประกอบของ 

ความผันแปรตามฤดกูาลเท่านัน้ ดงันัน้การศกึษาเกีย่วกบั 

การสร้างตวัแบบพยากรณ์ทกุครัง้ ผูวิ้จัยควรพจิารณา 

วิ ธี ก า ร พ ย า ก รณ ์ ที่ ห ล า ก ห ล า ย  เ พื่ อ ใ ห ้ 

ครอบคลุมตัวแบบพยากรณ์ที่ เหมาะสมที่สุด  

ซึ่งการศึกษาครั้งนี้ยังได้พิจารณาวิธีการพยากรณ์

อื่น ๆ เช่น วิธีการแยกส่วนประกอบอนุกรมเวลา  

ผลการศึกษาพบว่า ค่า MAPE และ RMSE  

ของข ้อมูลชุดที่ 1 และชุดที่ 2 จากวิธีการ

พยากรณ์นี้สูงกว่าทั้ง 7 วิธีการพยากรณ์ที่ได้น�ำ

เสนอในการศึกษาครั้งนี้ อย่างไรก็ตาม ราคาไข่ไก่

มีการเปลี่ยนแปลงอยู่เสมอ อาจเพราะสถานการณ์

การผลิต สถานการณ์ตลาด ปริมาณความต้องการ

บริโภคภายในและต่างประเทศ สภาวะเศรษฐกิจ 

นโยบายการค ้า-การส ่งออกระหว ่างประเทศ  

หรือปัจจัยอื่น ๆ ที่เกี่ยวข้อง ดังนั้นจึงควรพิจารณา

ตัวแปรเหล่านี้ โดยน�ำมาสร้างเป็นตัวแบบถดถอย 

(Regression Model) ซึ่งอาจท�ำให้ได้ตัวแบบ

พยากรณ์ที่มีความถูกต้องเหมาะสมมากยิ่งขึ้น 

[9] อีกทั้งเมื่อมีราคาไข่ไก่ที่เป็นปัจจุบันมากขึ้น  

ผู้วิจัยควรน�ำมาปรับปรุงตัวแบบ เพื่อให้ได้ตัวแบบ

พยากรณ์ที่มีความเหมาะสมส�ำหรับการพยากรณ์

ค่าในอนาคตต่อไป
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